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Produktubersicht
Basic-Line-Module AXN

100

Profilquerschnitt bxh [mm] 45x48 65x68,5 80x84 100x100
Antriebselement Zahnr. Zahnt. Zahnr. Zahnr.
Vorschubkonstante [mm/Umdr.] 100 150 180 230
Max. dyn. Betriebslast [N] 325 650 1450 2500
Wiederholgenauigkeit [mm] + 0,05 + 0,05 + 0,05 + 0,05
Geschwindigkeit [m/s] 6 10 10 10
Fuhrung LR 24 LR 35 LR 42 LR 52
Max. Gesamtléange einteilig [m]* 6 6 6 6

Pr [N] 570 995 1735 2150

PL [N] 570 995 1735 2150

Pt [N] 1030 1940 2950 4500
Ma [Nm] 16 30 83 125
Mg [Nm] 30 70 146 330

Mc [Nm] 8 20 36 75
* GréBere Ldngen auf Anfrage.
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Produktubersicht

AXC /AXS

Profilquerschnitt [mm)] 40x40 40x40 60x60 60x60 60x60
Antriebselement Zahnr. KGT Zahnr. Zahnr. KGT
Vorschubkonstante bzw. 75 150 150
Steigung [mm/Umdr.] 5/10 5/10/16/50
Max. dyn. Betriebslast [N] 210 1000 560 560 3600
Wiederholgenauigkeit [mm] 0,05 0,03 0,05 0,05 0,03
Geschwindigkeit [m/s] 10 1 10 10 1,6
Fuhrung

SSR 15W SSR 15V

SHS 15V | SHS 15V | SHS 15V

LR 17 SRS 9 LR 24 LR 24 LR 24

Max. Gesamtlange einteilig [m] 6 3,5 8 8 3,5
Pr[N] ) 200 660 2750 2750 2750
PL[N] ) 200 660 2750 2750 2750
Pt [N] 1 330 660 2750 2750 2750
Ma [Nm] 1) 4,5 18 95 95 200
Mg [Nm] 1) 7,4 18 95 95 200
Mc [Nm] 1) 2,8 4,5 19 19 24

1) Max. Lasten und Lastmomente (dyn.), abhdngig von der Ausfiihrung der Fihrung
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Produktubersicht

AXC /AXS

80x80 80x80 80x80 120x120 120x120 120x120 280x170
Zahnr. Zahnr. KGT Zahnr. Zahnr. KGT Zahnr.
200 200 320 320 480
5/20/50 5/10/20/32
870 870 5200 2500 2500 9500 4000
0,05 0,05 0,03 0,05 0,05 0,03 0,05
10 10 2 10 6 2 6
SSR 20W SSR 30W SSR 30W SSR 30W
SHS 20V SHS 20V |SHS 30V (LV)[ SSR30W | SHS 30V SSR 35W
SHW 21CR | SHS20V | SHW21CR| SHW 35CR | SHS 30V | HR2042T SHS 30V
LR 47 LR 47 LR 24 LR 47 LR 47 LR 47 SHS 35V
8 8 3,5 10 10 585 10
4300 4300 5400 8700 8700 11000 24000
4300 4300 5400 8700 8700 11000 24000
4300 4300 5400 8700 8700 11000 24000
260 260 420 730 790 950 2950
260 260 420 730 790 950 2950
43 43 54 120 120 150 2600
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Produktbeschreibung
Mini-Line-Module AXLP

Achsquerschnitt [mm] 50x25 75x35 100x40
Antriebselement Spindel

Vorschubkonstante [mm/Umdr.] 1/2/6,35/12,7 1/2/3/10/12/15 2/3/10/12/20
Max. dyn. Betriebslast [N] 1700 2000 2800
Wiederholgenauigkeit [mm] +0,02 +0,02 +0,02
Geschwindigkeit Vmax. [m/s] 1,4 1,2 1,2
Flihrung Gr. 5 Gr. 7 Gr.9
Max. Gesamtlange [m] 583 780 915
Pr [N] 450 1064 1448
PL [N] 450 1064 1448
Pt [N] 282 666 906
Ma [Nm] 12 32 66
Mg [Nm] 8 24 50
Mc [Nm] 8 26 46
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Produktubersicht

AXLT

155

225

{ADELL

Querschnitt bxh [mm] 155x60 225x75 325x90 455x120
Antriebselement KGT KGT KGT KGT
Steigung [mm/Umdr.] 5/20 5/10/25 5/10/20/32 5/10/20/40
Max. dyn. Betriebslast [N] 5200 4700 9500 16300
Wiederholgenauigkeit [mm] 0,03 0,03 0,03 0,03
Geschwindigkeit [m/s] 2 2 2 2
Fuhrung SHS 15V SHS 20V SHS 30V SHS 35V
Max. Gesamtlange [m] 3,5 3,5 3,2 3,2
Pr [N] 6900 10900 22000 30000
PL [N] 6900 10900 22000 30000
Pt [N] 6900 10900 22000 30000
Ma [Nm] 420 930 2700 3700
Mg [Nm] 420 930 2700 3700
Mc [Nm] 340 810 2250 3950




Produktubersicht
Drehmodule MB-MA

Grundabmessung 79x85 140x149 200x200 260x299
Schneckentrieb beidseitig gel. einseitig gelagert
Ubersetzung 15:1 45:1 72:1 90:1
zul. stat. zentrische Kraft 100 N 8500 N 13500 N 45000 N
zul. stat. Kippmoment 10 Nm 200 Nm 400 Nm 1500 Nm
zul. stat. Drehmoment 150 Nm 500 Nm 800 Nm
max. zul. Antriebsmoment 2 Nm 2 Nm 3,5 Nm 5Nm
Losbrechmoment ca. 0,1 Nm 0,6 Nm 1,0 Nm 1,3 Nm
Wiederholgenauigkeit +0,2° +0,01° +0,01° +0,01°
max. Positioniergeschw. 1000°/s 180°/s 180°/s 150°/s
Rundlauf-Planschlag < 0,01 mm < 0,01 mm < 0,01 mm
Gewicht ohne Grundplatte 1,5 kg 5,8 kg 11,0 kg 31,8 kg
260
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Produktubersicht
Drehmodule MB-MA

Grundabmessung 150x160 186x225 290x331
Schneckentrieb beidseitig gelagert
Ubersetzung 45:1 72:1 90:1
zul. stat. Zentrische Kraft 8500 N 14000 N 35000 N
zul. stat. Kippmoment 200 Nm 450 Nm 1500 Nm
zul. stat. Drehmoment 250 Nm 600 Nm 1000 Nm
max. zul. Antriebsmoment 2 Nm 3,5 Nm 5Nm
Losbrechmoment ca. 0,7 Nm 1,1 Nm 1,4 Nm
Wiederholgenauigkeit +0,01° +0,01° +0,01°
max. Positioniergeschw. 180°/s 180°/s 150°/s
Rundlauf-Planschlag < 0,01 mm < 0,01 mm < 0,01 mm
Gewicht ohne Grundplatte 8,0 kg 14,3 kg 38,4 kg
290
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Produktbeschreibung
Basic-Line-Module

10

Hohe Leistungsmerkmale bei gleichzeitig geringen Kosten sind die herausstechenden
Eigenschaften dieser Baureihe. Ob Einzelmodul oder Mehrachssystem: Je nach Kunden-
anforderung sind die unterschiedlichsten Kombinationen méglich.

Universelle
Motoranbindung

Uber Metallbalg- oder Elas-
tomer-Klauenkupplungen
und entsprechende Motor-
adapter kénnen fir nahezu
jeden Ublichen Flanschmo-
tor Anbindungen erméglicht
werden.

Zahnriemenspannung

Aus Platz- und Kostengriin-
den sind die Basic-Line-
Module mit Zahnriemen-
spannungen versehen,
welche unter der Tischplatte
platziert sind. Uber form-
schlissige Riemenaufnah-
men wird der Zahnriemen
gespannt und seitlich
gesichert.

Lebensdauerschmierung
Die Lager der Laufrollen und
der Zahnriemenritzel sind
mit einer Lebensdauer-
schmierung ausgestattet.
Die Stahlwellen der Laufrol-
lenfihrung werden bei jeder
Verfahrbewegung Uber ein
integriertes System mit ei-
nem leichten Schmierfilm
Uberzogen. Bei hoher Kilo-
meterleistung und/oder
Beschleunigungswerten im
Grenzbereich besteht die
Moglichkeit, dieses System
Uber Schmiernippel an der
Tischplatte nachzuftllen.

{ADELL




Produktbeschreibung
Basic-Line-Module

Laufrollenfiihrung

Kostengunstig, nahezu wartungsfrei und
hohe Leistungsdaten sind die Merkmale
der eingesetzten Laufrollenflhrung.
Schmutzunempfindlichkeit und ruhige
Laufeigenschaften werden durch groB3
dimensionierte Laufrollen erreicht.

Integrierte Abstreifbirsten

Die Achsprofile der Basic-Line-Module
werden durch den umlaufenden Zahn-
riemen nach oben abgedeckt. Das Ein-
dringen von gréberen Schmutzpartikeln ins
Profil wird durch Abstreifbirsten, welche in
die Kopfabdeckungen integriert sind, wir-
kungsvoll verhindert.

Aufbau und Achsbefestigung

Zwei Langsnuten in den Tischplatten (Ge-
winde bei AXN 45) ermdglichen einen sehr
einfachen An- oder Aufbau der zu bewe-
genden Teile. Uber durchgehende T-Nuten
an der Achsunterseite und an beiden
Seitenflachen ist ein universeller Achsein-
bau mdéglich. Hierzu kbnnen entsprechende
einschwenkbare Nutensteine mit Feder-
element geliefert werden (bei AXN 80 und
AXN 100 auch DIN-Nutensteine).

{ADELL ;



Produktbeschreibung
Kompaktmodule

12

Unsere kompakten Linearachsen der Baureihe AXC sind universell als Einzelachse oder in
Kombination mit weiteren Achsen aus dieser Baureihe bzw. Linearachsen aus unserem
Programm in komplexen Mehr-Achs-Systemen einsetzbar.

Integrierte Kupplung (Option)
Durch eine mit der Riemen-
scheibe verschraubte Kupplung
wird eine kraftschlissige Dreh-
momentubertragung erreicht,
die gegeniber herkdmmlichen
PaBfederverbindungen auch bei
héchster Dynamik eine dauer-
haft spiel- und verschleiBfreie
Verbindung sicherstellt.

Birstenabstreifer

Die Burstenabstreifer an der
Tischplatte entfernen zuverlas-
sig grébere Verschmutzungen
von Abdeckband und Alumini-
umprofil.

Abdeckband

Ein in der Praxis bewahrtes
Abdeckband (schwarz) schitzt
die innen liegenden Fihrungs-
und Antriebssysteme vor Ver-
schmutzungen. Die Umlenkung
erfolgt Uber Rollen, extrem rei-
bungsarm. Durch die spezielle
Geometrie ist auch bei Uber-
kopfeinbau ein optimaler Sitz
gewahrleistet.
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Flihrungssysteme

Die Wahl zwischen Rollen- und THK-Linearfihrung ermdglicht eine

optimale Anpassung an den Anwendungsfall.

Komfortable Nachschmierung
Alle Linearachsen der Type AXC
sind beidseitig mit Schmiernip-
peln ausgestattet, um eine best-
mdgliche Zugéanglichkeit zu er-
mdglichen. Gewindetrieb und
Linearfihrung sind getrennt
nachschmierbar, um eine jeweils
optimale Schmierstoffversorgung
zu gewahrleisten.

Zahnriemenspannung bei AXC-Z
Eine radial verschiebbare
Lagerung der Umlenkscheibe
gewabhrleistet die 100%-ige Ein-
stell- und Reproduzierbarkeit
der konstruktiv vorgegebenen
Riemenspannung. Diese Tech-
nologie ermdglicht im Servicefall
ein Nachspannen des Riemens
ohne Demontage der Last.

{ADELL
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Produktbeschreibung
Portalachsen

14

Die Portalachsen zeichnen sich durch hohe Lastaufnahmen und frei tragende Langen bis
10 m aus. Fur hochdynamische Anwendungen stehen hier unsere Module mit Zahnrie-
menantrieb zur Verfligung. Da auch in diesen Linearachsen THK-Fihrungen mit Kugelket-
tentechnologie verwendet werden, heben sie sich durch ihren besonders ruhigen Lauf
auch bei hohen Geschwindigkeiten hervor.

Dampfer Flhrungssystem
Bei den Nadella-Portalachsen werden zur Héchste Lastaufnahme und Laufkultur
mechanischen Endlagenbegrenzung aus- durch parallel angeordnete THK-Linear-
schlieBlich hydraulische Endlagendampfer fihrungen
eingesetzt

N
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Produktbeschreibung
Mini-Line-Module

Die in drei BaugréBen lieferbaren Mini-Line-Module AXLP wurden speziell fur Anwen-
dungen in eng begrenzten Baurdumen entwickelt. Extrem kompakte und prézise Kompo-
nenten sind die Grundlage dieser auBerordentlich steifen, robusten und zuverlassigen
Baureihe. Dadurch ist der Einsatz sowohl fir Handlingsaufgaben wie beim Transportieren,
Positionieren, Bewegen usw. als auch im Fertigungsbereich fir Mikro-Bohrtische oder in
optischen Geraten méglich.

Als FUhrungssystem stehen Miniaturfihrungen, fir BaugréBe AXLP 75 oder AXLP 100 op-
tional auch mit Kugelkettentechnologie, zur Verfligung. Bei Kurzhubanwendungen mit be-
sonderen Anforderungen an die Laufruhe kénnen Kreuzrollenfihrungen montiert werden.

Antriebselemente sind wahlweise Kugelgewindetriebe der Toleranzklasse ISO 7 (Standard)
und ISO 5, sowie Gleitspindeln mit Rundgewinde oder Steilgewinde. Die Gleitspindel mit
Gewindemutter aus Kunststoff arbeiten verschleiBarm und mit hohem Wirkungsgrad.

Schutz gegen Verschmutzung der Fiihrungen und der Antriebspindel bietet der serien-
maBige beidseitige Faltenbalg.

{ADELL
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Produktbeschreibung
Linearmodule

16

Far Anwendungen mit hohen Lasten, insbesondere Drehmomentbelastungen, bieten
unsere Lineartische der Baureihe AXLT hervorragende Losungsmadglichkeiten. Um das
Leistungspotential der Flihrungs- und Antriebssysteme optimal ausnutzen zu kénnen,
sind alle BaugréBen auch mit einer Basisplatte aus Stahl lieferbar.

Der integrierte Kugelgewindetrieb gewéhrleistet auch bei héchsten Lasten prazise Bewe-
gungsablaufe. Zwei parallel angeordnete THK-Linearfihrungen sorgen fir die sichere
Aufnahme hoher Lastmomente. Alle innen liegenden Komponenten wie Gewindetrieb,
FUhrungssystem und Schalter werden durch einen serienmaBig vorhandenen Faltenbalg
vor duBeren Einflissen geschiitzt.

Befestigung Endlagenbegrenzung

Je nach Einbaulage und BaugrdBe kénnen Als Endlagenbegrenzung stehen wahlweise
unsere Lineartische aufgrund der Struktur innen liegende induktive Naherungsschal-
der Basisplatte sowohl von oben als auch ter oder auBen befestigte mechanische

per Nutenstein von unten angeschraubt Schalter zur Verfligung.

werden.
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Produktbeschreibung

Drehmodule

FUr jeden Dreh die richtige Einheit. Kompakte Bauweise und dabei hochbelastbar fir
Rechts- Links-Drehbewegung ausgelegt, kbnnen unsere Drehmodule einzeln oder in
Kombination universell eingesetzt werden. Angetrieben iber Schneckentriebe sind alle

Drehpositionen und unendliche Drehbewegungen maoglich.

Schneckentrieb

Die kostenguinstige Bau-
reihe ,,09* mit einseitig ge-
lagerter Schneckenwelle
ermoglicht Drehbewegun-
gen in vorwiegend einer
Drehrichtung.

Mit beidseitiger Schne-
ckenlagerung in der Serie
,01% sind auch schnelle
Reversierbewegungen,
auch unter hoher Last,
realisierbar.

Tischdurchfiihrung

Die Nadella-Drehmodule
Serie ,,09“ und ,,01“ sind
mit einem groB dimensio-
nierten Spindeldurchlass
versehen, durch den ent-
sprechende Versorgungs-
leitungen gut durchgefihrt
werden kénnen.

{ADELL

Schmierung

Durch den im Olbad laufen-
den Schneckentrieb und
Lagerung sowie der
lebensdauergeschmierten
Kreuzrollenlager sind die
Nadella Drehmodule
nahezu wartungsfrei. Das
abgedichtete Aluminium-
gehduse ermdoglicht den
Betrieb in allen Einbau-
lagen (OI-Entliiftung beach-
ten)
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Produktbeschreibung
Die Fiihrungssysteme

18

Laufrollenflihrung

Die Baureihe AXN ist generell mit einer Laufrollenfiihrung ausgestattet, alle BaugréBen der
Baureihe AXC sind alternativ mit Laufrollenfihrung oder Schienenfiihrung lieferbar. Dieses
System besteht aus vier Laufrollen, die auf geschliffenen, gehdrteten und im Aluminium-
profil eingearbeiteten Stahlwellen abrollen.

Durch die exzentrische Lagerung zweier Laufrollen kann das Fihrungssystem exakt ein-
gestellt werden und bekommt somit werksseitig immer die richtige Vorspannung bzw.
Spielfreiheit. Diese Technologie sorgt auch bei dem Laufrollensystem flr hervorragende

Laufeigenschaften.

Belastbarkeiten
Die dynamischen Belastbarkeiten des Laufrollen- und Schienen-Flhrungssystems basie-

ren auf einer nominellen Lebensdauer von 54.000 km. Bei statischen Wechselbeanspru-
chungen ist zur Dimensionierung der Fllhrungssysteme die dynamische Tragzahl maBge-
bend. Bei abweichenden Parametern und komplexen Belastungssituationen nutzen Sie

bitte unseren Berechnungsservice.
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Produktbeschreibung

Die Fiihrungssysteme

THK-KugelumlauffUhrung

Far alle BaugréBen unserer Linearmodule AXC/AXS/AXLT stehen THK-Linearflhrungen

mit Kugelkettentechnologie zur Verfligung.

Die Kugelkettentechnologie ermdglicht einen sanften und ruhigen Lauf der Fihrung. Die
Resultate sind minimierte Gerduschemissionen, Hochgeschwindigkeitsfahrten bis 8 m/s
und eine Langzeitwartungsfreiheit.

Je nach BaugréBe kann zwischen verschiedenen Ausfilhrungen von Linearfiihrungen ge-
wahlt werden, so dass hier eine optimale Anpassung der Schienenfiihrung an die Anwen-
dung méglich wird. Dadurch ist auch bei groBen Lasten eine hohe Flihrungsgenauigkeit

gewahrleistet.

Fihrungstype S

Ideal fUr radiale
Belastungen

Flhrungstype H

Universeller Ein-
satz durch gleiche
Tragzahlen in allen
Hauptbelastungs-
richtungen

Fihrungstype S
(AXC 40/Mini Line)
Miniaturfihrung
Daher optimal fir
den Einsatz in klei-
nen Linearachsen

{ADELL

Flhrungstype W

Hdchste Dreh-
momentbelastung
durch breite Schie-
nengeometrie
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Produktbeschreibung
Die Antriebssysteme

20

Zahnriemenantrieb

Der Zahnriemenantrieb wird vorrangig fur schnelle Handlings- und Positionieraufgaben
eingesetzt, da hier der Geschwindigkeit héchste Bedeutung beigemessen wird. Alle Gr6-
Ben der Baureihe AXN und AXC werden mit Zahnriemen in AT-Ausflihrung ausgeristet.

Angebaute Antriebsképfe oder integrierte Riemenscheiben

Die Basic-Line-Module AXN wurden gezielt auf maximale Leistung bei geringsten Kosten
entwickelt. Antriebs- und Umlenkkopf sind identisch aufgebaut und werden vormontiert
bereitgehalten. Nach Klarheit der Hubldnge kdnnen so in kirzester Zeit Achsprojekte
realisiert werden.

Durch die integrierten Riemenscheiben der Kompaktmodule AXC wird ein optimales Ver-
héltnis zwischen Hub- und Gesamtlange sowie ein durchgehendes Profil erreicht. Die
Vorteile daraus sind eine kompakte Bauweise und eine hohe Flexibilitat bei der Achs-
befestigung.

Zahnriemenklemmung
Durch eine optimale Riemenklemmung wird eine hohe
Belastbarkeit des Zahnriemens gewahrleistet.

{ADELL



Produktbeschreibung
Die Antriebssysteme

Zahnriemenantrieb in Omega-Ausfiuhrung

Eine Variante des Zahnriemenantriebes ist der Omega-Antrieb.

Riemenklemmung Antrieb

Die Zahnriemenklemmung befindet sich Die Antriebskomponenten (Riemen-

an den Enden der Linearachse, bei der scheibe, Umlenkréder) sind in der Schlit-
die komplette Riemenbreite ausgenutzt teneinheit integriert.

wird.

Dynamik

Optimal fur hohe Dynamik bei leichten bis
mittleren Lasten in vertikaler Einbaulage
durch geringe bewegte Eigenmasse, da
der Antrieb an der feststehenden Schlitten-
einheit montiert ist.

{ADELL
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Produktbeschreibung
Die Antriebssysteme

22

Kugelgewindetrieb

Der Gewindetrieb, insbesondere der Kugelgewindetrieb, findet seinen Einsatz unter ande-
rem dort, wo hohe Positionier- und Wiederholgenauigkeiten gefordert werden. Fir ein-
fache Bewegungsabldufe mit geringer Dynamik stehen auch Trapezgewindetriebe mit
verschiedenen Steigungen zur Verfligung.

Spindelabstiitzung Genauigkeit/Qualitat

Fur hohere Geschwindigkeiten kon- In der Standardausfiihrung sind unsere
nen unsere Gewindetriebe mit ent- Linearmodule der Type AXC und AXLT
sprechenden Spindelabstitzungen mit gerollten Kugelgewindespindeln
ausgeristet werden, um auch hier (Steigungsgenauigkeit: 52um/300 mm)
einen sicheren Betrieb zu gewahrleis- und spielarmen Muttern ausgestattet.
ten. Fir anspruchsvollere Positionierauf-

gaben stehen auch Spindeln mit héhe-
ren Steigungsgenauigkeiten und vor-
gespannten Muttern zur Auswahl.

{ADELL



Produktdarstellung
unsere Linearmodule ...

... die richtigen Module fiir Ihren Einsatzfall!

Basic-Line AXN

Kompaktmodule AXC

Mini-Line-Module AXLP

Lineartische AXLT

{ADELL
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Basic-Line-Module
AXN 45-2Z

24

Linearachse mit Zahnriemenantrieb und
Laufrollenfihrung
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Ermittlung Verfahrweg: Nutzhub + Sicherheitstberlauf
* Antriebsadaption siehe S. 76 ff.
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Basic-Line-Module
AXN 45-2Z

Lasten und Lastmomente*

Lasten (N) dyn. stat.
Pr 570 1040
PL 570 1040
PT 1030 1810
Lastmomente (Nm)

Ma 16 27
Mg 30 54
Mc 8 15

* Die dynamische Belastbarkeit des Flihrungssystems basiert auf einer

nominellen Lebensdauer von 54.000

Technische Daten

km.

Verfahrgeschwindigkeit max. 6 m/s
Wiederholgenauigkeit + 0,05 mm/m
Antriebselement Zahnriemen 16 AT5
Zul. dyn. Betriebslast 325N

Hub pro Umdrehung 100 mm
Leerlaufdrehmoment 0,2-0,3 Nm
Tragheitsmoment 0,383 kgcm?
Max. Gesamtlange 6 m
Flachentrédgheitsmoment Ix 21,7 cm#
Flachentragheitsmoment Iy |22,5 cm4
Masse

Rollenfihrung |

Grundmasse 1,8 kg
Masse pro 100 mm Hub 0,3 kg
Schlittenmasse 0,5 kg

Technische Anderungen vorbehalten.
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Basic-Line-Module
AXN 65-Z

26

Linearachse mit Zahnriemenantrieb und
Laufrollenfihrung
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Ermittlung Verfahrweg: Nutzhub + Sicherheitsiiberlauf
* Antriebsadaption siehe S. 76 ff.
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Basic-Line-Module

AXN 65-2

Lasten und Lastmomente*

Lasten (N) dyn. stat.
Pr 995 2400
PL 995 2400
PT 1940 3200
Lastmomente (Nm)

Ma 30 75
Mg 70 120
Mc 20 40

* Die dynamische Belastbarkeit des Flihrungssystems basiert auf einer

nominellen Lebensdauer von 54.000 km.

Technische Daten

Verfahrgeschwindigkeit max. 10 m/s
Wiederholgenauigkeit + 0,05 mm/m
Antriebselement Zahnriemen 32 AT5
Zul. dyn. Betriebslast 650 N

Hub pro Umdrehung 150 mm
Leerlaufdrehmoment 0,8-1,0 Nm
Tragheitsmoment 2,994 kgcm?2

Max. Gesamtlange 6 m (einteilig)
Flachentrédgheitsmoment Ix | 80,2 cm#
Flachentragheitsmoment Iy | 89,2 cm4

1) GréBere Léangen auf Anfrage.

Masse

Ho"en?u"ﬁrung
Grundmasse 4,8 kg
Masse pro 100 mm Hub 0,6 kg
Schlittenmasse 1,5 kg

Technische Anderungen vorbehalten.

ADELL

=

27



Basic-Line-Module
AXN 80-Z

28

Linearachse mit Zahnriemenantrieb und
Laufrollenfihrung
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Werte in Klammer fir lange Schlittenplatte
Ermittlung Verfahrweg: Nutzhub + Sicherheitsiiberlauf

* Antriebsadaption siehe S. 76 ff.
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Basic-Line
AXN 80-Z

-Module

Lasten und Lastmomente*

42.10

Lasten (N) dyn. stat.

Pr 1735 (2950) 3000 (5100)
PL 1735 (2950) 3000 (5100)
PT 2950 (5000) 5250 (8900)
Lastmomente (Nm)

Ma 83 (245) 143 (425)
Mg 146 (365) 260 (635)
Mc 36 (60) 62 (100)

* Die dynamische Belastbarkeit des Flihrungssystems basiert auf einer
nominellen Lebensdauer von 54.000 km.
Werte in Klammer fir Ausflihrung mit langer Schlittenplatte (460 mm)

Technische Daten

Verfahrgeschwindigkeit max. 10 m/s
Wiederholgenauigkeit + 0,05 mm/m
Antriebselement Zahnriemen 32 AT10
Zul. dyn. Betriebslast 1450 N

Hub pro Umdrehung 180 mm
Leerlaufdrehmoment 1,0-1,2 Nm
Tragheitsmoment 5,237 kgcm?2
Max. Gesamtlange 6 m (einteilig)"
Flachentrédgheitsmoment Ix |[198,5 cm4
Flachentragheitsmoment Iy [207,4 cm4

1) GréBere Léngen auf Anfrage.
Masse

Rollenfiihrung |

Grundmasse 8,5 kg
Masse pro 100 mm Hub 0,9 kg
Schlittenmasse 2,3 kg (4,6)

Technische Anderungen vorbehalten.
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Produktbeschreibung

AXN 100-2Z

30

Linearachse mit Zahnriemenantrieb und

Laufrollenfihrung

Verfahrweg 4+ 510

Ermittlung Verfahrweg: Nutzhub + Sicherheitsiiberlauf
* Antriebsadaption siehe S. 76 ff.
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Basic-Line-Module
AXN 100-2Z

Lasten und Lastmomente*

52.20

Lasten [N] dyn. stat.
Pr 2150 3200
PL 2150 3200
PT 4500 7000
Lastmomente [Nm]

Ma 125 170
Mg 330 400
Mc 75 110

* Die dynamische Belastbarkeit des Fiihrungssystems basiert auf einer
nominellen Lebensdauer von 54.000 km.

Technische Daten

Verfahrgeschwindigkeit max. 10 m/s
Wiederholgenauigkeit + 0,05 mm/m
Antriebselement Zahnriemen 50 AT10
Zul. dyn. Betriebslast 2500 N
Hub pro Umdrehung 230 mm
Leerlaufdrehmoment 3 Nm
Tragheitsmoment 14 kgcm?2
Max. Gesamtlange 6 mm
Flachentréagheitsmoment Ix | 343 cm#4
Flachentragheitsmoment Iy | 465 cm4
) GréBere Ldngen auf Anfrage.
Masse

Rollenfiihrung |
Grundmasse 16 kg
Masse pro 100 mm Hub 1,4 kg
Schlittenmasse 4,4 kg

Technische Anderungen vorbehalten.
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Kompaktmodule
AXC 40-Z

Linearachse mit Zahnriemenantrieb
und Laufrollenfihrung

Antriebsadaption siehe S. 80 ff.
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Kompaktmodule

AXC 40-Z

Lasten und Lastmomente*

LR17

Lasten [N] dyn. stat.
Pr 200 200
PL 200 200
PT 330 330
Lastmomente [Nm]

Ma 4,5 4,5
Mg 7,4 7,4
Mc 2,8 2,8

* Die dynamische Belastbarkeit des Fiihrungssystems basiert auf einer
nominellen Lebensdauer von 54.000 km.

Technische Daten

Verfahrgeschwindigkeit max. 10 m/s
Wiederholgenauigkeit 0,05 mm
Antriebselement Zahnriemen 16 AT3
Zul. dyn. Betriebslast 210N

Hub pro Umdrehung 75 mm
Leerlaufdrehmoment 0,2 Nm
Tragheitsmoment 0,033 kgcm?
Max. Gesamtlénge 6m (einteilig)n
Flachentrédgheitsmoment Ix 9,251 cm#4
Flachentrédgheitsmoment Iy 12,14 cm#

1) GréBere Langen auf Anfrage.

Masse

Grundmasse 1,0 kg
Masse pro 100 mm Hub | 0,2 kg
Schlittenmasse 0,4 kg

Technische Anderungen vorbehalten.
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Kompaktmodule

AXC 40-S

34

Linearachse mit Gewindetrieb und
Schienenfluhrung
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Antriebsadaption siehe S. 80 ff.
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Kompaktmodule
AXC 40-S

Lasten und Lastmomente*

S9
Lasten [N] dyn. stat.
Pr 660 910
PL 660 910
PT 660 910
Lastmomente [Nm]
Ma 18 25
Mg 18 25
Mc 4,5 6

* Die dynamische Belastbarkeit des Fiihrungssystems basiert auf einer

nominellen Lebensdauer von 54.000 km.

Technische Daten

Verfahrgeschwindigkeit max. 1,0 m/s
Wiederholgenauigkeit 0,03 mm
Dyn. Tragzahl Kugelgewindetrieb 3,6 kN
Leerlaufdrehmoment 0,3 Nm
Tragheitsmoment 0,11 kgcm2/m
Max. Gesamtlange 3,6m
Flachentréagheitsmoment Ix 9,251 cm4
Flachentragheitsmoment Iy 12,14 cm4
Antriebselemente Masse
Durchmesser §te|gung Grundmasse 1,0 kg
Kugelgewindetrieb 12 mm 5; 10 mm Masse pro 100 mm Hub | 0,3 kg
Trapezgewindetrieb 12 mm 3 mm Schlittenmasse 0,4 kg
7000 | |
6000 = ohne
- 5000 \ 18A
E, 4000
E 3000 \
: \
2000 N
1000
| I | I
0 t T T T
250 750 1250 1750 2250 3250
Hubléange [mm]

Technische Anderungen vorbehalten.
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SA= Satz Spindelabstitzung
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Kompaktmodule
AXC 60-Z

Linearachse mit Zahnriemenantrieb und
Schienen- bzw. Laufrollenfiihrung
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* Optionale Ausftihrung mit Abdeckband: Schlittenldnge 230 mm, Hub und Gesamtlénge bleiben unveréndert
Antriebsadaption siehe S. 80 ff.
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Kompaktmodule

AXC 60-Z

Lasten und Lastmomente*

Lasten [N] dyn. stat. dyn. stat. dyn. stat.
Pr 550 550 | 2850 6500 | 2750 9650
PL 550 550 | 1700 3300 | 2750 9650
PT 850 850 1550 2800 | 2750 9650
Lastmomente [Nm]

Ma 27 27 65 125 95 345

Mg 40 40 55 100 95 345

Mc 10 10 12 22 19 69

* Die dynamische Belastbarkeit des Fiihrungssystems basiert auf einer

nominellen Lebensdauer von 54.000 km.

Technische Daten

Verfahrgeschwindigkeit
Wiederholgenauigkeit
Antriebselement

Zul. dyn. Betriebslast

Hub pro Umdrehung
Leerlaufdrehmoment
Tragheitsmoment

Max. Gesamtlange LR24
Max. Gesamtlange S/H15
Flachentragheitsmoment Ix
Flachentréagheitsmoment Iy

max. 10 m/s (LR24)
0,05 mm
Zahnriemen 25 AT5
560 N
150 mm
0,8 Nm
0,74 kgcmz2
7m
8 m (einteilig)”
40,04 cm4
60,64 cm#4

1) gréBere Léngen auf Anfrage

Masse

LR24 S15 H15
Grundmasse 2,6 kg 2,8kg | 2,9kg
Masse pro 100 mm Hub 0,4 kg 0,5kg | 0,5kg
Schlittenmasse 1,0 kg 1,0kg | 1,1kg

Technische Anderungen vorbehalten.

{ADELL

37



Kompaktmodule

AXC 60-A

38

Linearachse mit ,,Omegaantrieb” und
Schienen- bzw. Laufrollenfiihrung
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Antriebsadaption siehe S. 80 ff.
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Kompaktmodule

AXC 60-A

Lasten und Lastmomente*

LR24

H15

stat. dyn.  stat.

550 | 2750 9650
550 | 2750 9650
850 | 2750 9650

Lasten [N] dyn.
Pr 550
PL 550
PT 850
Lastmomente [Nm]

Ma 27
Ms 40
Mc 10

27 95 345
40 95 345

10 19 69

* Die dynamische Belastbarkeit des Fihrungssystems basiert auf einer

nominellen Lebensdauer von 54.000 km.

Technische Daten

Verfahrgeschwindigkeit
Wiederholgenauigkeit
Antriebselement

Zul. dyn. Betriebslast

Hub pro Umdrehung
Leerlaufdrehmoment
Tragheitsmoment

Max. Gesamtlange LR24
Max. Gesamtlange H15
Flachentragheitsmoment Ix
Flachentragheitsmoment ly

max. 10 m/s (LR24)
0,05 mm
Zahnriemen 25 AT5
560 N
150 mm
0,8 Nm
1,07 kgcm?2
7m
8 m (einteilig)n
40,04 cm#4
60,64 cm4

1) GréBere Léangen auf Anfrage.

Masse

Rollenfiihrung Schienenfiihrung
Grundmasse 3,9 kg 4,6 kg
Masse pro 100 mm Hub 0,4 kg 0,5 kg
Schlittenmasse 2,2 kg 2,7 kg

Technische Anderungen vorbehalten.

{ADELL

39



Kompaktmodule
AXC 60-S

40

Linearachse mit Gewindetrieb und
Schienen- bzw. Laufrollenfiihrung
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Antriebsadaption siehe S. 80 ff.
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Kompaktmodule

AXC 60-S

Lasten und Lastmomente*

LR24 S15 H15

Lasten [N] dyn. stat. dyn. stat. dyn. stat.

Pr 550 550 | 2200 3850 | 2750 9650

PL 550 550 | 1350 1900 | 2750 9650

PT 850 850 | 1200 1650 | 2750 9650

Lastmomente [Nm]

Ma 27 27 70 100 200 570

Ms 40 40 58 75 200 570

Mc 10 10 9 13 24 69

* Die dynamische Belastbarkeit des Fiihrungssystems basiert auf einer

nominellen Lebensdauer von 54.000 km.
Technische Daten

Verfahrgeschwindigkeit max. 1,6 m/s

Wiederholgenauigkeit 0,083 mm

Dyn. Tragzahl Kugelgewindetrieb | 6,3 bis 12,1 kN

Leerlaufdrehmoment 0,4 Nm

Tragheitsmomente:

Steigung 5/10 mm | 0,31 kgcm2/m
Steigung 16 mm | 0,34 kgcm2/m

Max. Gesamtlange 3,5m

Flachentragheitsmoment Ix 40,04 cm#4

Flachentragheitsmoment Iy 60,64 cm4

1) Abhéngig von der Ausfiihrung des Gewindetriebes. Masse

m
Antriebselemente LR24 | S15 H15
Durchmesser|  Steigung | Grundmasse 2,60 kg | 2,70 kg | 3,40 kg

Kugelgewindetrieb 16 mm 5:10; 16 mm Masse pro 100 mm Hub| 0,53 kg | 0,61 kg | 0,62 kg
Trapezgewindetrieb | 16 mm 4; 8 mm Schlittenmasse 0,90 kg | 0,80 kg | 1,20 kg
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Technische Anderungen vorbehalten.
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Kompaktmodule
AXC 80-Z

Linearachse mit Zahnriemenantrieb und
Schienen- bzw. Laufrollenfliihrung
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Antriebsadaption siehe S. 80 ff.
*optional fur H20
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Kompaktmodule
AXC 80-Z

Lasten und Lastmomente*

Lasten [N] dyn. stat. | dyn. stat. dyn. stat. dyn.  stat.
Pr 2250 2250 | 3800 9200 | 4300 (5400) 15000(20000) | 1590 5100
PL 2250 2250 | 2300 4600 | 4300 (5400) 15000(20000) | 1590 5100
Pt 3400 3400 | 2100 4000 | 4300 (5400) 15000(20000) | 1590 5100
Lastmomente [Nm]

Ma 110 110 160 320 260 (310) 920 (1140) 82 260
Ms 170 170 125 240 260 (310) 920 (1140) 82 260
Mc 60 60 20 40 43  (54) 150 (200) 27 85

* Die dynamische Belastbarkeit des Flihrungssystems basiert auf einer nominellen Lebensdauer von 54.000 km.
Werte in Klammer fiir Ausfiihrung mit langer Schlittenplatte (280 mm)

Technische Daten

Verfahrgeschwindigkeit max. 10 m/s (LR47)
Wiederholgenauigkeit 0,05 mm
Antriebselement Zahnriemen 32 ATL5
Zul. dyn. Betriebslast 870N

Hub pro Umdrehung 200 mm
Leerlaufdrehmoment 1,6 Nm
Tragheitsmoment 3,68 kgcm?
Max. Gesamtlange 8 m (einteilig)y
Flachentragheitsmoment Ix 146,9 cm#4
Flachentrédgheitsmoment Iy 199,2 cm4

1) GréBere Léngen auf Anfrage.

Masse

LR47 S20 H20 W21
Grundmasse 6,60 kg 6,00 kg | 6,40 kg | 6,00 kg
Masse pro 100 mm Hub 0,79 kg 0,92 kg | 0,94 kg | 0,98 kg
Schlittenmasse 2,00 kg 1,60 kg | 1,90 kg | 1,40 kg

Technische Anderungen vorbehalten.

{ADELL
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Kompaktmodule
AXC 80-A

Linearachse mit ,,Omegaantrieb” und
Schienen- bzw. Laufrollenfiihrung

Antriebsadaption siehe S. 80 ff.
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Kompaktmodule

AXC 80-A

Lasten und Lastmomente*

LR47 H20

stat. dyn. stat.

2250 | 4300 15000
2250 | 4300 15000
3400 | 4300 15000

Lasten [N] dyn.
Pr 2250
PL 2250
PT 3400
Lastmomente [Nm]

Ma 110
Ms 170
Mc 60

110 260 920
170 260 920
60 43 150

* Die dynamische Belastbarkeit des Fiihrungssystems basiert auf einer

nominellen Lebensdauer von 54.000 km.

Technische Daten

Verfahrgeschwindigkeit
Wiederholgenauigkeit
Antriebselement

Zul. dyn. Betriebslast

Hub pro Umdrehung
Leerlaufdrehmoment
Tragheitsmoment

Max. Gesamtlange
Flachentréagheitsmoment Ix
Flachentragheitsmoment Iy

max. 10 m/s (LR47)
0,05 mm
Zahnriemen 32 ATL5
870N
200 mm
1,6 Nm
5,0 kgcm?2
8 m (einteilig))
146,9 cm#4
199,2 cm#

1) GréBere Ldngen auf Anfrage.

Masse

Rollenfliihrung Schienenfuihrung
Grundmasse 10,0 kg 10,6 kg
Masse pro 100 mm Hub 0,7 kg 0,8 kg
Schlittenmasse 5,5 kg 5,9 kg

Technische Anderungen vorbehalten.
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Kompaktmodule
AXC 80-S

46

Linearachse mit Gewindetrieb und
Schienenfluhrung

Werte in Klammern mit H20 Fihrung; Antriebsadaption siehe S. 80 ff.
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Kompaktmodule
AXC 80-S

Lasten und Lastmomente*

Lasten [N] dyn. stat. dyn. stat. dyn. stat.
Pr 2250 2250 | 5400 15000 | 2000 5100
PL 2250 2250 | 5400 15000 [ 2000 5100
PT 3400 3400 | 5400 15000 | 2000 5100
Lastmomente [Nm]

Ma 110 110 420 1150 120 310
Mg 170 170 420 1150 | 120 310
Mc 60 60 54 150 34 85

* Die dynamische Belastbarkeit des Flihrungssystems basiert auf einer
nominellen Lebensdauer von 54.000 km.
1) Nur in Ausfihrung mit langer Tischplatte (280 mm)

Technische Daten

Verfahrgeschwindigkeit max. 2 m/s
Wiederholgenauigkeit 0,08 mm
Dyn. Tragzahl Kugelgewindetrieb | 7,9 bis 17,5 kN 1
Leerlaufdrehmoment 0,4 -0,6 Nm
Tragheitsmomente:

Steigung 5 mm| 0,84 kgcm2/m
Steigung 20 mm| 0,81 kgcm2/m
Steigung 50 mm| 0,79 kgcm2/m

Max. Gesamtlénge 3,5m?2
Flachentrédgheitsmoment Ix 146,9 cm4
Flachentrédgheitsmoment ly 199,2 cm#4

1) Abhédngig von der Ausfiihrung des Gewindetriebes.
2) GréBere Langen auf Anfrage.

Masse Antriebselemente
Durchmesser gfelgung
LR24 H 20 W 21 Kugelgewindetrieb 20 mm 5; 20; 50 mm
Grundmasse 5,15 kg 6,27 kg 5,80 kg Trapezgewindetrieb 20 mm 4; 8 mm
Masse pro 100 mm Hub 1,03 kg 1,08 kg 1,23 kg
Schlittenmasse 1,71 kg 1,68 kg 1,70 kg
o0 ==Normale Lagerung
= verstarkte Lagerung
6000 =1 SA

—2SA
=3 S8A
=4 SA

Drehzahl [1/min]

500
1000
1500
2000
2500

3000
3500
4000
4500
5000

5500

Hul

s

ange [mm]

SA= Satz Spindelabstltzung
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Technische Anderungen vorbehalten.



Kompaktmodule
AXC 120-Z

48

Linearachse mit Zahnriemenantrieb und
Schienen- bzw. Laufrollenfiihrung
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Antriebsadaption siehe S. 80 ff.
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Kompaktmodule
AXC 120-Z

Lasten und Lastmomente*

LR47 S30 H30V (H30LV) W35

Lasten [N] dyn. stat. dyn. stat. dyn. stat. dyn. stat.
Pr 3400(4500) 3400(4500)| 9000 21000 |8700(10500) 26500(35500) | 6900 19500
PL 3400(4500) 3400(4500)| 5500 10500 | 8700(10500) 26500(35500) | 6900 19500
Pr 5100(6800) 5100(6800) | 4950 9000 8700(10500) 26500(35500) | 6900 19500
Lastmomente [Nm]

Ma 255(530)  255(530) |600(1500) 1150(2850)| 730(1750) 2250(5900) | 580 1650
Ms 385(790)  385(790) | 440(880) 810(1600) | 730(1750) 2250(5900) | 580 1650
Mc 110(150)  110(150) 65 130 120(145) 365(490) 220 635

Werte in Klammern fir Ausfihrung mit langer Schlittenplatte (600 mm), H30 mit langen Fiihrungswagen.
* Die dynamische Belastbarkeit des Flihrungssystems basiert auf einer nominellen Lebensdauer von 54.000 km.

Technische Daten

Verfahrgeschwindigkeit
Wiederholgenauigkeit
Antriebselement

Zul. dyn. Betriebslast

Hub pro Umdrehung
Leerlaufdrehmoment
Tragheitsmoment

Max. Gesamtlange
Flachentréagheitsmoment Ix
Flachentragheitsmoment Iy

max. 10 m/s (LR47)
0,05 mm
Zahnriemen 50 AT10
2500 N 2
320 mm
4 Nm
29,9 kgcm?2
10 m (einteilig)n
661,1 cm4
938,57 cm#4

1) GréBere Ldngen auf Anfrage.

2) In der Ausflihrung mit integriertem Planetengetriebe reduziert sich dieser Wert auf 2000 N.

Masse

LR47 S30 H30 W35
Grundmasse 20,1 kg [19,6 (25,7) kg | 21,6 (29) kg | 24,4 kg
Masse pro 100 mm Hub 1,4 kg 1,7 kg 2,1kg 2,7 kg
Schlittenmasse 6,2kg |57(7.8kg |64(88Kkg| 59kg

Werte in Klammern fiir Ausfihrung mit langer Schliittenplatte (600 mm,).

Technische Anderungen vorbehalten.
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Kompaktmodule
AXC 120-A

50

Linearachse mit ,,Omegaantrieb” und
Schienen- bzw. Laufrollenfiihrung
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Antriebsadaption siehe S. 80 ff.
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Kompaktmodule
AXC 120-A

Lasten und Lastmomente*

Lasten [N] dyn. stat. dyn. stat. dyn. stat.
Pr 3400 3400 | 9000 21000 | 8700 26500
PL 3400 3400 | 5500 10500 | 8700 26500
PT 5100 5100 | 4950 9000 | 8700 26500
Lastmomente [Nm]

Ma 255 255 600 1150 | 790 2400
Mg 385 385 440 810 790 2400
Mc 110 110 65 130 120 365

* Die dynamische Belastbarkeit des Fiihrungssystems basiert auf einer
nominellen Lebensdauer von 54.000 km.

Technische Daten

Verfahrgeschwindigkeit max. 10 m/s (LR47)
Wiederholgenauigkeit 0,05 mm
Antriebselement Zahnriemen 50 ATL10
Zul. dyn. Betriebslast 2500 N 2

Hub pro Umdrehung 320 mm
Leerlaufdrehmoment 4 Nm
Tragheitsmoment 73,7 kgcm?2
Max. Gesamtlédnge 10 m (einteilig)"
Flachentragheitsmoment Ix 661,10 cm#
Flachentragheitsmoment Iy 938,57 cm4

1) GréBere Langen auf Anfrage.
2) In der Ausfihrung mit integriertem Planetengetriebe reduziert sich dieser Wert auf 2000 N.

Masse

LR47 S30 H30
Grundmasse 23,4 kg 22,9kg | 24,9 kg
Masse pro 100 mm Hub 1,4 kg 1,7kg | 2,1kg
Schlittenmasse 12,8 kg 12,3 kg | 13,0 kg

Technische Anderungen vorbehalten.

{ADELL

51



Kompaktmodule
AXC 120-S

52

Linearachse mit Gewindetrieb und
Schienen- bzw. Laufrollenfiihrung
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Antriebsadaption siehe S. 80 ff.
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Kompaktmodule
AXC 120-S

Lasten und Lastmomente*

Lasten [N] dyn. stat. dyn. stat. dyn. stat. dyn. stat.
Pr 2250 2250 11400 21000 11000 26500 6600 18300
PL 2250 2250 6950 10500 11000 26500 6600 18300
PT 3400 3400 6250 9000 11000 26500 6600 18300
Lastmomente [Nm]
Ma 255 255 740 1130 950 2350 570 1580
Ms 385 385 550 800 950 2350 570 1580
Mc 75 75 85 130 150 365 180 495
* Die dynamische Belastbarkeit des Flihrungssystems basiert auf einer nominellen Lebensdauer von 54.000 km.
Technische Daten
Verfahrgeschwindigkeit max. 2 m/s
Wiederholgenauigkeit 0,03 mm
Dyn. Tragzahl Kugelgewindetrieb | 19,5 bis 31,7 kN
Leerlaufdrehmoment 1,0-1,3Nm
Tragheitsmomente:
Steigung 5 mm| 6,05 kgcm2/m
Steigung 10/20 mm| 6,40 kgcm2/m
Steigung 32 mm| 6,17 kgcm2/m
Max. Gesamtlange 55m
Flachentragheitsmoment Ix 661,1 cm4
Flachentréagheitsmoment Iy 938,57 cm#4
) Abhédngig von der Ausfiihrung des Gewindetriebes. Masse
Antriebselemente LR24  |S30/H30| R20
m Grundmasse 20 kg 20,5 kg 19,9 kg
Kugelgewindetrieb 32mm |5;10; 20; 32 mm Masse pro 100 mm Hub 2kg | 24kg|2,4kg
Trapezgewindetrieb | 36 mm |6; 12 mm Schlittenmasse 6,7kg | 7,2kg |6,5kg
4000 T == ohne SA |
3500 \ ' \ A N 1sA |
T\ AN N | —es
_ 3000 \ AN AN —3SA —
E 2500 \ N N
= \ N N
% 2000
g:. 1500 \ \\ ™
1000 \ < \\
\ ===
500 — i
. I I e
0 I N s s s
750 1250 1750 2250 2750 3250 3750 4250 4750 5250
Hublénge [mm]
SA= Satz Spindelabstiitzung

Technische Anderungen vorbehalten.
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Portailmodul
AXS 280-2Z

54

Portalachse mit Zahnriemenantrieb
und Schienenfiihrung

Optionale StoBdampferbefestigung (beidseitig)
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Standard StoBdampferbefestigung (beidseitig)

*min / max-Werte flir Endposition X Y
- StoBdampferhub 25: 85/120 | 104/69
- StoBdampferhub 50: 110/170 | 155/120

Lges bei StoBdampferhub 25: Hub + 570
StoBdampferhub 50: Hub + 620
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Portalmodul
AXS 280-Z

Lasten und Lastmomente*

Lasten [N] dyn. stat. dyn.  stat. dyn. stat. dyn.  stat.
Pr 18000 42000 | 17400 53000 | 25000 57000 | 24000 77000
PL 11000 21000 | 17400 53000 | 15300 28500 | 24000 77000
PT 9900 18000 | 17400 53000 | 13800 24500 | 24000 77000
Lastmomente [Nm]

Ma 1750 3400 | 2100 6500 | 2450 4600 | 2950 9400
Ms 1200 2200 | 2100 6500 | 1650 3000 | 2950 9400
Mc 1150 2200 | 1850 5700 | 1600 3000 | 2600 8300

* Die dynamische Belastbarkeit des Flhrungssystems basiert auf einer nominellen Lebensdauer von 54.000 km.

Technische Daten

Verfahrgeschwindigkeit max. 6 m/s
Wiederholgenauigkeit 0,05 mm
Antriebselement Zahnriemen 75 AT10
Zul. dyn. Betriebslast 4000 N

Hub pro Umdrehung 480 mm
Leerlaufdrehmoment 9 Nm
Tragheitsmoment 227,6 kgcm2
Max. Gesamtléange 10 m (einteilig)n
Flachentrédgheitsmoment Ix 14.645 cm#
Flachentragheitsmoment Iy 7.958 cm#

1) GréBere Langen auf Anfrage.

Masse

S/H 30 S/H 35
Grundmasse 73 kg 78 kg
Masse pro 100 mm Hub 4,3 kg 4,6 kg
Schlittenmasse 19 kg 19 kg

Technische Anderungen vorbehalten.
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Mini-Line-Module
AXLP 50

56

Miniaturtische mit Gewindetrieb und

Schienenfluhrung
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Mini-Line-Module
AXLP 50

Lasten und Lastmomente*

Gr5

Lasten [N] dyn. stat.
Pr 450 674
PL 450 674
PT 282 422
Lastmomente [Nm]

Ma 12 16
Mg 8 12
Mc 8 10

* Die dynamische Belastbarkeit des Fiihrungs-
systems basiert auf einer nominellen Lebensdauer

von 54.000 km.

Technische Daten

Antriebselement KGT oder Gleitspindel
Verfahrgeschwindigkeit max. 0,1 - 1,4 m/s ()
Wiederholgenauigkeit - KGT + 0,02 mm/m
-GL + 0,05 mm/m
Zul. Dyn. Betriebslast 0,5 bis 1,7 KN
Leerlaufdrehmoment 0,1 Nm
max. Hub 300 mm @
Flachentragheitsmoment Ix 0,065 cm4
Flachentragheitsmoment ly 0,280 cm4

1) Spindel- und Steigungsabhéngig

2) GréBere Léngen auf Anfrage

Antriebselemente Masse
Durchmesser | Steigung Gr5 |
Kugelgewindetrieb 6 1;2mm Grundmasse 0,35 Kg
Gleitspindel ,Speedy* 6 25 mm Masse pro 100 mm Hub | 0,25 Kg
6,35 6,35; 12,7 mm Schlittenmasse 0,11 Kg
Gleitspindel ,Rondo* 6 2 mm
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Mini-Line-Module
AXLP 75

58

Miniaturtische mit Gewindetrieb und

Schienenfluhrung
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Mini-Line-Module
AXLP 75

Lasten und Lastmomente*

Gr7
Lasten [N] dyn. stat.
Pr 1064 1512
PL 1064 1512
PT 666 945
Lastmomente [Nm]
Ma 32 46
Mg 24 35
Mc 26 36

* Die dynamische Belastbarkeit

des Fihrungs-

systems basiert auf einer nominellen Lebensdauer

von 54.000 km.

Technische Daten

Antriebselement KGT oder Gleitspindel

Verfahrgeschwindigkeit max. 0,1 - 1,14 m/s (1)

Wiederholgenauigkeit - KGT + 0,02 mm/m

- GL + 0,05 mm/m

Zul. Dyn. Betriebslast 0,7 bis 2,0 KN (1)

Tragheitsmoment kgcm?

max. Hub 400 mm @

Flachentragheitsmoment Ix 0,267 cm#4

Flachentragheitsmoment ly 1,230 cm#4

1) Spindel- und Steigungsabhéngig

2) GréBere Léngen auf Anfrage
Antriebselemente Masse

Durchmesser Steigung Gr7 |

Kugelgewindetrieb 8 1;2; 3mm Grundmasse 0,98 Kg
Gleitspindel ,,.Speedy* 8 10; 12; 15; 30 mm Masse pro 100 mm Hub | 0,42 Kg
Gleitspindel ,Rondo* 8 2 mm Schlittenmasse 0,40 Kg
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Mini-Line-Module
AXLP 100

Miniaturtische mit Gewindetrieb und
Schienenfluhrung
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Mini-Line-Module
AXLP 100

Lasten und Lastmomente*

Gr9

Lasten [N] dyn. stat.
Pr 1448 2208
PL 1448 2208
PT 906 1380
Lastmomente [Nm]

Ma 66 100
Mg 50 75
Mc 46 68

* Die dynamische Belastbarkeit des Fiihrungs-
systems basiert auf einer nominellen Lebensdauer

von 54.000 km.

Technische Daten

Antriebselement KGT oder Gleitspindel

Verfahrgeschwindigkeit max. 0,2-1,2 m/s (™

Wiederholgenauigkeit - KGT + 0,02 mm/m

-GL + 0,05 mm/m

Zul. Dyn. Betriebslast 2,3 bis 2,8 KN

Leerlaufdrehmoment 0,2 Nm

max. Hub 500 mm @

Flachentragheitsmoment Ix 0,533 cm#4

Flachentragheitsmoment ly 3,333 cm4

1) Spindel- und Steigungsabhéngig

2) GréBere Léngen auf Anfrage
Antriebselemente Masse

Durchmesser Steigung Gro

Kugelgewindetrieb 10 2;3; 10 mm Grundmasse 1,68 Kg
Gleitspindel ,,.Speedy* 10 10; 12; 20 mm Masse pro 100 mm Hub | 0,57 Kg
Gleitspindel ,Rondo* 10 3 Schlittenmasse 0,80 Kg
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Lineartische
AXLT 155

62

Lineartisch mit Gewindetrieb und
Schienenfluhrung
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Lineartische
AXLT 155

Lasten und Lastmomente*

H15 H151)
Lasten [N] dyn. stat. dyn. stat.
Pr 6900 19000 | 6900 19000
PL 6900 19000 | 6900 19000
PT 6900 19000 | 6900 19000
Lastmomente [Nm]
Ma 280 790 420 1100
Mg 280 790 420 1100
Mc 340 950 340 950

1) Tischlédnge: 220 mm

* Die dynamische Belastbarkeit des Fihrungssystems basiert auf einer
nominellen Lebensdauer von 54.000 km.

Technische Daten

Steigung 20 mm
Steigung 50 mm

Verfahrgeschwindigkeit max. 2 m/s
Wiederholgenauigkeit 0,03 mm
Dyn. Tragzahl Kugelgewindetrieb |9,1 bis 17,5 kN 2)
Leerlaufdrehmoment 0,6 - 0,8 Nm
Tragheitsmomente:

Steigung 5 mm

0,84 kgcm2/m
0,81 kgcm2/m
0,79 kgcm2/m

Max. Gesamtlénge 3,5m
2) Abhéngig von der Ausfiihrung des Gewindetriebes. M asse
Antriebselemente H15 H15*
Durchmesser|  Steigung Grundmasse 5,5 kg 6.2 kg
Kugelgewindetrieb 20 mm 5,20 mm Masse pro 100 mm Hub | 1,2 kg 1,2 kg
Trapezgewindetrieb | 20 mm 4,8 mm Schlittenmasse 2 kg 2,3 kg
* Tischldnge: 220 mm
7000
6000
_ 5000 \
.‘E 4000 \
§ 3000
2 N
a 2000 \\
1000 \\
‘\‘
0
500 1000 1500 2000 2500

Hubldange [mm]

Technische Anderungen vorbehalten.
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Lineartische
AXLT 225

64

Lineartisch mit Gewindetrieb und

Schienenfuhrung
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Lineartische
AXLT 225

Lasten und Lastmomente*

H20 H201

Lasten [N] dyn. stat. dyn. stat.
Pr 10900 30000 | 10900 30000
PL 10900 30000 | 10900 30000
PT 10900 30000 | 10900 30000
Lastmomente [Nm]

Ma 720 2000 | 930 2600
Mg 720 2000 | 930 2600
Mc 810 2250 | 810 2250

1) Tischldnge: 320 mm
* Die dynamische Belastbarkeit des Flihrungss;
nominellen Lebensdauer von 54.000 km.

Technische Daten

ystems basiert auf einer

Verfahrgeschwindigkeit
Wiederholgenauigkeit
Dyn. Tragzahl Kugelgewindetrieb
Leerlaufdrehmoment
Tragheitsmomente:
Steigung 5 mm
Steigung 10 mm
Steigung 25 mm

max. 2 m/s
0,03 mm
14,7 bis 15,9 kN2
0,7 -1,2Nm

2,22 kgcm2/m
2,39 kgcm2/m
2,15 kgcm2/m

Max. Gesamtlénge 3,5m
2 Abhéngi der Ausfiihrung des Gewindetriebes.
angig von ader Ausiunrung aes Gewinagetrieoes. Masse
Antriebselemente 120 H20 *
Durchmesser gfelgung Grundmasse 13,0 kg 15,8 kg
Kugelgewindetrieb 25 mm 5,10, 25 mm Masse pro 100 mm Hub 1,8 kg 1,8 kg
Trapezgewindetrieb 24 mm 5,10 mm Schlittenmasse 5,0 kg 6,0 kg
* Tischldnge: 320 mm
5000
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Technische Anderungen vorbehalten.
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Lineartische
AXLT 325

66

Lineartisch mit Gewindetrieb und
Schienenfluhrung
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Lineartische
AXLT 325

Lasten und Lastmomente*

H30 H301

Lasten [N] dyn. stat. dyn. stat.
Pr 22000 53000 | 22000 53000
PL 22000 53000 [ 22000 53000
PT 22000 53000 | 22000 53000
Lastmomente [Nm]

Ma 2000 4900 | 2700 6500
Mg 2000 4900 | 2700 6500
Mc 2250 5500 | 2250 5500

1) Tischldnge: 450 mm

* Die dynamische Belastbarkeit des Fihrungssystems basiert auf einer
nominellen Lebensdauer von 54.000 km.

Technische Daten

Verfahrgeschwindigkeit
Wiederholgenauigkeit

Dyn. Tragzahl Kugelgewindetrieb

Leerlaufdrehmoment
Tragheitsmomente:

Steigung 5 mm

Steigung 10/20 mm

Steigung 32 mm

max. 2 m/s
0,03 mm
19,5 bis 31,7 kN2
1,1-1,5Nm

6,05 kgcm2/m
6,40 kgcm2/m
6,17 kgcm2/m

Max. Gesamtlénge 3,2m
2) Abhédngig von der Ausfiihrung des Gewindetriebes. M asse
Antriebselemente H30 H30 *
Burchmesser W Grundmasse 31,5 kg 38,7 kg
Kugelgewindetrieb 32 mm 5, 10, 20, 32 Masse pro 100 mm Hub 3,5kg 3,5 kg
Trapezgewindetrieb 36 mm 6, 12 mm Schlittenmasse 12,0 kg 14,6 kg
* Tischldnge: 450 mm
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Technische Anderungen vorbehalten.
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Lineartische
AXLT 455

68

Lineartisch mit Gewindetrieb und
Schienenfluhrung
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Lineartische
AXLT 455

Lasten und Lastmomente*

H35

Lasten [N] dyn. stat.
Pr 30000 77000
PL 30000 77000
PT 30000 77000
Lastmomente [Nm]

Ma 3700 9500
Mg 3700 9500
Mc 3950 10000

* Die dynamische Belastbarkeit des Fiihrungs-
systems basiert auf einer nominellen Lebensdauer

von 54.000 km.

Technische Daten

Steigung 5 mm
Steigung 10 mm
Steigung 20 mm
Steigung 40 mm

Verfahrgeschwindigkeit max. 2 m/s
Wiederholgenauigkeit 0,083 mm
Dyn. Tragzahl Kugelgewindetrieb |29,1 bis 54,3 kN 1
Leerlaufdrehmoment 1,7-2,8 Nm
Tragheitsmomente:

15,64 kgcm2/m
13,55 kgcm2/m
13,52 kgcm2/m
13,42 kgcm2/m

Max. Gesamtlédnge 32m
1) Abhédngig von der Ausfiihrung des Gewindetriebes.
Antriebselemente Masse
Durchmesser §teigung Grundmasse 74 kg
Kugelgewindetrieb 40 mm 5,10, 20, 40 mm Masse pro 100 mm Hub | 6,3 kg
Trapezgewindetrieb 40 mm 7 mm Schlittenmasse 29 kg
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Technische Anderungen vorbehalten.
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Drehmodul
MB-MA 85

70

NC Kompakt-Drehmodule

mit Schneckentrieb fir beliebige Winkelansteuerungen
und endlose Drehbewegungen

Hauptabmessung MB-MA 85
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Drehmodul
MB-MA 85

Technische Daten

Ubersetzung 15:1 9
Zul. statische zentrische Kraft 100 N

Zul. statisches Kippmoment 10 Nm
Maximal zul. Antriebsmoment 2 Nm
Maximal zul. Antriebsdrehzahl 2500 min-1
Max. Positioniergeschwindigkeit 1000°/s
Wiederholgenauigkeit +0,2°
Losbrechmoment 0,1 Nm
Grundgewicht des Moduls 1,5 kg

1) weitere Ubersetzungen auf Anfrage

Bohrbild Grundflache MB-MA 85

69+0.05

1'0+€9

4914 9/LH 59

S00+LY

69+0.1

Motoranschluss Uber Kupplungsglocke und Kupplung auf Anfrage

Bestellbezeichnung siehe S. 118
Tischplatte auf Anfrage

{ADELL
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Drehmodule
MB-MA 149/ 199/299

NC Drehmodule

mit Schneckentrieb fiir Drehbewegungen
vorwiegend in einer Richtung

Motor-Anbaulage
links

:

Grundplatte fiir vertikalen

Einsatz gestrichelt

Grundplatte flr horizontalen

Einsatz gestrichelt

Ty

Hauptabmessungen MB-MA 149/199/299

MB-MA 149 | 140 | 149 | 86 |46,25| 130 | 75 65 52 | 180 | 190 | 8,5° @ 5H7/8 @ 55
Bohrung (TK = 50)
MB-MA 199 | 200 | 200 | 112 | 66,5 | 161 | 100 | 100 | 52 | 255 | 255 |(4,35° @ 8H7/4 @ 96
Nut
MB-MA 299 | 260 | 299 | 169 | 104 (203,5| 130 | 130 | 88 | 330 | 330 |10,7° @ 12H7/4
durchgenutet

MB-MA 149 40H7 70 TK =50 125 | 2 20 | 79 | ~33 | 20 | 22 | 189 | 106 | 20 | 20 | 99
6 x M5/15
MB-MA 199 60H7 | 100 | TK=78 170 | 2 25 | 84 |~31,5| 25 | 50 | 2565 | 137 | 25 |27,5| 114
4 x M8/16
MB-MA 299 120H7 | 165 | TK=145 | 255 | 5,4 | 19,4| 125 |~56,4| 30 | 95 | 369 | 199 | 30 | 35 | 176
6 x M6/12
LAL A H
ke

Referenzschaltpunkt



Drehmodule
MB-MA 149/ 199/299

Technische Daten

Ubersetzung 45:1 72:1 90:1
Zul. stat. zentrische Kraft 8500 N 13500 N 45000 N
Zul. stat. Kippmoment 200 Nm 400 Nm 1500 Nm
Zul. stat. Drehmoment 150 Nm 500 Nm 800 Nm
Max. zul. Antriebsmoment 2 Nm 3,5 Nm 5Nm
Positioniergenauigkeit + 0,050° + 0,020° +0,015°
Wiederholgenauigkeit +0,01° +0,01° +0,01°
Rundlauf-Planschlag < 0,01 mm < 0,01 mm < 0,01 mm
Max. Positioniergeschwindigkeit 180°/s 180°/s 150°/s
Losbrechmoment <0,8 Nm <1,5Nm <1,5Nm
Gewicht ohne Grundplatte 5,8 kg 11,0 kg 31,8 kg

Bohrbild Ansicht Z I:m_"'—|

MB-MA 149 7 131 66 122 95 M8
MB-MA 199 102 180 60 120 120 | M10
MB-MA 299 149 | 259 110 | 220 160 | M16

1
leroge . T i T2l oa T ozl o1 oel —*

I

1

I

I

1
1 1
-
1 1
! 1

Bohrbild Ansicht Y iu w
1 H

orose R — 1.
1

MB-MA 149 65 43 96 8 43 M6/10 l*__tﬁ *I '
MB-MA 199 | 100 75 150 | 7,5 44 M8/16 o |
MB-MA299 | 130 | 105 | 210 | 20 | 66 | M8/18 [ ;§
I

I

I (I

il _ J

Motoranschlussmafie

MB-MA 149 32 10h6 10 25 TK=44
4 x M5/6

MB-MA 199 32 12h6 2 20 TK=44
4 x M5/12

MB-MA 299 60 12h6 3 30 TK=77,8
4 x M6/9

Einbaulage wegen Olentliiftung bei Bestellung angeben.
Bestellbezeichnung/AnschlussmaBe Tischplatte siehe S. 118.
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Drehmodule
MB-MA 151/201 /301

NC-Drehmodule

mit beidseitig gelagertem Schneckentrieb fiir schnellen
Reversierbetrieb bei hohen Lasten

Grundplatte fir
Motor-Anbaulage Grundplatte fir vertikalen horizontalen Einsatz
links Einsatz gestrichelt gestrichelt

Hauptabmessungen MB-MA 151/201/301

MB-MA 151 150 | 160 | 90 | 51,5 | 52 | 140 | 200 | 200 34 8H7 ca. 14°
3 tief
MB-MA 201 186 | 225 | 132 | 86 52 | 161 | 240 | 240 48 8H7 ca.9,1°
3 tief
MB-MA 301 290 | 331 | 186 | 128 | 88 | 227 | 350 | 350 durchge- | 12H7 ca. 4,5°
nutet 4 tief
MB-MA 151 |50H7 | 70f7 | — | TK=60 |120| 3 | — |18 | 93 | 36 |19 | 25H7 [ 200 [ 109 | 19 | 13 | 100
6 x M6/10
MB-MA 201 |60H7 | 100f7 | — | TK=78 |160| 5 | — | 15 | 92 [37,5|25 | 50H7 | 280 | 157 | 25 | 36 | 150
4 x M8/16
MB-MA 301 | 85H7 | 13096 [150h11| TK =110 [236| 7 | 5 |10 |126| 54 |30 | 85H7 | 390 | 216 | 30 | 52 |220
6 x M6/16
Referenzschaltpunkt




Drehmodule

MB-MA 151/201 /301

Technische Daten

Ubersetzung 45:1 72:1 90:1
Zul. stat. zentrische Kraft 8500 N 14000 N 35000 N
Zul. stat. Kippmoment 200 Nm 450 Nm 1500 Nm
Zul. stat. Drehmoment 250 Nm 600 Nm 1000 Nm
Max. zul. Antriebsmoment 2 Nm 3,5 Nm 5Nm
Positioniergenauigkeit +/- 0,025° +/- 0,020° +/- 0,015°
Wiederholgenauigkeit +/- 0,01° +/- 0,01° +/- 0,01°
Rundlauf-Planschlag < 0,01 mm < 0,01 mm < 0,01 mm
Max. Positioniergeschwindigkeit 180°/s 180°/s 150°/s
Losbrechmoment =< 1,0 Nm <1,7 Nm =1,7 Nm
Gewicht ohne Grundplatte 8,0 kg 14,3 kg 38,4 kg
Gewicht mit vertikaler Grundplatte 10,0 kg 19,3 kg 48,4 kg
Gewicht mit horizontaler Grundplatte 9,2 kg 16,8 kg 44,8 kg
Bohrbild Ansicht Z r'i"'_' B =
MB-MA 151 80 80 140 80 M10/Km 8 E : o S -
MB-MA 201 120 | 122 | 205 | 120 M10/Km 8 ! @ . N -?;4-
MB-MA 301 110 | 170 | 270 | 240 | M16/Km 12 =T )
T
Bohrbild Ansicht Y P ':
S R R T PR
- I"F 0 I
MB-MA 151 8 59 75 50 M8/16 2 |- _“ I .
MB-MA201 | 16 | 44 | 93 | 150 M8/14 T A U
MB-MA301 | 33 | 52 | 145 | 190 | M14/32 ! e
L.
An
- o

MotoranschlussmaBe

MB-MA 151 32f7 | 10h6 17 2 TK =44
4 x M5/8

MB-MA 201 32f7 | 12h6 17 2 TK =44
4 x M5/10

MB-MA 301 60g6 | 14h6 | 30 7 TK=77,8
4 x M8/18

Einbaulage wegen Olentliiftung bei Bestellung angeben.

Bestellbezeichnung/AnschlussmaBe Tischplatte siehe S. 118.

{ADELL
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Abmessungen ,freies Wellenende*

Ergénzend zur AXN-Standardausfiihrung mit Hohlbohrung kénnen fiir jede BaugréBe ent-
sprechende Steckwellen fiir freies Wellenende ein- oder beidseitig mitgeliefert werden. Im
Lieferumfang sind die erforderlichen Nutensteine zur Befestigung einer Kupplungsglocke/
Motorflansch enthalten.

1o+ F€

D

B
|
|
|
T~
I A
HE
?b

Steckwelle einseitig (links oder rechts) /beidseitig

in.
AXN 45 37 x1,7 12 37 47 17,5 7,5 20 M4 x 6
AXN 65 55x1,5 14 56 67 23,4 11,6 30 M5 x 9,5
AXN 80 62 x3 20 68 7 24,5 15,5 30 M6 x 12
AXN 100 80x2 25 95 32,3 19,7 35 M6 x 12

{ADELL



Antriebsadaption
Basic-Line-Module AXN

Kupplungsglocke / Motorflansch

Uber standardisierte Motor-Flansch-Kombinationen (MFK) mit Metallbalg- oder Elastomer-

Kupplungen kénnen nahezu alle gédngigen Getriebe oder Getriebemotoren angebaut

werden. Entsprechend den Vorgaben nach anzubauendem Antrieb wird die Kupplung und
der Flansch angepasst. Eng tolerierte Wellen-Passfederverbindungen ermdglichen auch
hohe Momente mit schnellem Reversierbetrieb.

i2 max

Motor-/ Getriebewelle

o <] ;@E&E o
L2
min. | max. min. | max.
AXN 45 B5 46 63 0° 4x M5 x9 36 55 6-16 31 75 80 58
B5 46 70 45° 4x M5 x9 36 60 6-16 31 75 80 685
B14 50 63 0° 4x @ 5,5 36 55 6-16 31 75 80 &5
B14 50 70 45° 4x @ 5,5 36 60 6-16 31 75 80 658
AXN 65 B5 60 80 0° 4x M5 x12 52 72 8-28 40 90 | 100 72,5
B5 60 90 45° | 4x M5 x12 52 82 8-28 40 90 | 100 72,5
B14 67 80 0° 4x 35,5 52 72 8-28 40 90 | 100 72,5
B14 67 90 45° 4x @ 5,5 52 82 8-28 40 90 | 100 72,5
AXN 80 B5 70 105 0° 4x M6 x 12 60 95 12-32 43 120 | 130 77
B5 70 115 | 45° | 4xM6x 12 60 | 105 | 12-32 43 120 | 130 77
B14 80 105 0° 4x 0 6,6 60 95 12-32 43 120 | 130 77
B14 80 115 | 45° 4x 0 6,6 60 [ 105 | 12-32 43 120 | 130 77
AXN 100 B5 60 140 0° 4x M6 x 12 50 | 130 12-35 60 = 150 101,5
B5 60 140 | 45° | 4xM6x 12 50 | 130 12-35 60 120 | 150 101,5
B14 62 138 0° 4x @ 6,6 50 | 126 12-35 60 - 150 101,5
B14 62 138 | 45° 4x D 6,6 50 | 126 12-35 60 110 | 150 101,5

AD

ELL
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Planetengetriebe

Kostenglnstige Planetengetriebe fiir hohe Anspriiche kénnen optional fiir die Basic-Line-
Module ab Werk mitgeliefert werden. Ein- bzw. zweistufige Getriebe mit geringem Ver-
drehspiel werden Uber speziell abgestimmte Kupplungsverbindungen direkt angeflanscht.

Achs-Getriebe-Kombinationsméglichkeiten

Achsmodul
AXN 45 X X
AXN 65 X X
AXN 80 D
AXN 100 X X
Getriebedaten
- 1-stufi 3;4;5;8
Ubersetzung £
2-stufig 9; 12; 15; 16; 20; 25; 32; 40; 64
1-stufi 6-15 18-40 50-115 120-195
Max. Abtriebsmoment T (Nm) 1) siig
2-stufig 7,5-20 18-44 50-120 120-260
Max. mittlere Antriebsdrehzahl
5000 4500 4000 3500
bei 50% T (min-1)
1-stufi <24 <16 <9 <8
Verdrehspiel (arcmin) 2) g
2-stufig <28 <20 <14 <12
1-stufi 0,031-0,017 0,135-0,065 0,77-0,39 2,63-1,32
Tragheitsmoment (kgcm2) 1) =Lt
2-stufig 0,03-0,016 0,131-0,064 0,74-0,39 2,62-1,3
1-stufi 0,35 0,9 2,1 6,0
Gewicht (kg) 9
2-stufig 0,45 1,1 2,6 8,0
Zentriersitz fir Motoranbau (mm) 3) 30 40 80 95
Lochkreis flir Motoranbau (mm) 3) 46 63 100 115
D max. Motorwelle (mm) 3) 6 9 14 19
L max. Motorwelle (mm) 3) 25 23 30 40
. 1-stufig 68 72 94 122
Baulange (mm)
2-stufig 81 84 111 149

1) abhéngig von der Getriebelibersetzung! Achtung: zuldssige Betriebslast der Achse beachten!
2) eingeschrénktes Verdrehspiel auf Anfrage
3) andere Abmessungen auf Anfrage

{ADELL



Antriebsadaption
Basic-Line-Module AXN

Antriebsverbindungswelle

Bei héheren Belastungen kénnen Achseinheiten parallel verbunden werden. Die Kraft-
Ubertragung erfolgt durch eine Verbindungswelle. Dadurch sind die Achsmodule auch als
Portal- oder Mehrachssystem einsetzbar.

Lu
Lk Lk
AB \ \
ik (e 1%
D || [ fﬁéj
ADELL “L o 3 ADEA -
? ©) Q §> @ %
Sp Sp
t t
A
AXN 45-VBW 10 162 20 8,5 1,0 10,0 A-62 40 35 39,5 45
1 202 18,5 1,5 10, A-102 40 3 ,
AXN 65-VBW 0 0 30 0,0 5 39,5 65
30 221 13,0 2,0 15,0 A-91 55 50 52,0 65
30 236 13,0 2,0 15,0 A-106 55 50 52,0 80
AXN 80-VBW 30
60 258 9,0 2,5 19,0 A-98 66 60 64,0 80
2 14, 2, 19, A-12 4, 1
AXN 100-VBW 60 88 35 0 5 9,0 8 66 60 64,0 00
75 283 4,0 2,5 31,0 A-108 57 50 63,0 100

1) mit Méglichkeit des Ausbaus ohne Demontage der Linearachsen
2) Wellendemontage nur bei Demontage min. einer Linearachse

Lw=A-(2" As/2)-(2*Sp)

Technische Anderungen vorbehalten.

{ADELL
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AnbaumabBe freies Wellenende fiir AXC...-Z

mit Zahnriemenantrieb

Far Antriebsadaptionen durch den Anwender muss die vorgesehene Anbauseite bei
der Bestellung mit angegeben werden, da das Achsprofil fir einen optimalen Sitz des

Antriebsadapters bearbeitet wird (siehe auch S. 120 — Anbauten links/rechts). Die

entsprechenden Nutensteine zur Antriebsbefestigung sind im Lieferumfang enthalten.

AXC 40-Z 23 [ 26H7x1 |1 10 | M4x7 | 34 9,9 8,1 29,5 30 M3 x 5
AXC 60-Z/-A 34 | 47H7x1 |1 14 | M5x8 | 54 22,5 17,5 30 30 M5 x 6
AXC 80-Z/-A 42 | 68H7x2 | 2 20 | M6x10| 72 23 20,5 39,3 40 M5 x 9
AXC 120-Z/-A| 61 |102H8 x 2 2 30 |M10x 17 104 | 42,5 | 425 59,5 60 M8 x 12
AXC 120-A* | @162 [110H8x3,5 @130 = = M8 x 13

* Darstellung siehe MaBblatt Seite 50.

{ADELL



Antriebsadaption
AXC-Z

Kupplung und Verbindungswelle

Parallel angeordnete AXC-Zahnriemenachsen kénnen Uber eine Verbindungswelle gekop-
pelt werden, um das Drehmoment der motorisch getriebenen Achse auf die zweite Achse
zu Ubertragen.

5] ]

]@ @I | IEEI @[
= =] Iz L=
| - ._______' __________ —_l- —_ —_— —— 2’
4 Q.=
H =3 . -
A o

dw |Lw Aminy| ADKMa| D LK | H d | d |1TA| d| d |TA3
min. |max. | [Nm]|min.|max.{[Nm]

AXC 40-ZK 14x2 | A-79 125 87+2 30 > M OIS It I I
38 | 19 = = - | 10| 14 |1,34

AXC 60-..K 22x2 | A-110 | 188 120+2 40 |50 | 25 | 12 | 24 |[10,5/10| 20 | 3
AXC 80-.K | 28x2,5 | A-137 | 230 [154(160)+3 55 | 59 | 30 | 12 | 28 |10,5|15| 28 | 6

- a 3
AXC 120-..K sgxa | A-180 | 285 198+ o5 185135 | 0 (a5 | 05| 18]38]6
AXC 120-..P.K A-140 | 245 158+3 25 = = = || =

1) mit Mdglichkeit des Ausbaus ohne Demontage der Linearachsen.
2) DKM= Sonderausfiihrung mit doppelkardanischem Mittelstiick.
3) Anzugswert der Klemmschraube.
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Adapter/Kupplungsglocke fir AXC mit
Zahnriemenantrieb

Bei der einfachsten Art der Anbindung wird die Abtriebswelle des Getriebes bzw. Motors
direkt in die Hohlwelle der Antriebsriemenscheibe gesteckt. Der Antrieb wird Uber eine
flache Adapterplatte mit der Linearachse verschraubt. Die Kraftlibertragung erfolgt form-
schlUssig Uber die PaBfeder. Voraussetzung hierfir ist allerdings, dass der Abtriebswellen-
durchmesser dem jeweiligen Hohlwellendurchmesser der Achse entspricht (siehe Daten-
blatt der Achse).

Universeller ist jedoch die Adaption Uber die integrierte Kupplung in Kombination mit einer
Kupplungsglocke. Die achsseitige Kupplung ist mit der Antriebsriemenscheibe ver-
schraubt und bietet durch die kraftschllissige Drehmomentlbertragung auch bei hoher
Dynamik optimale Betriebssicherheit. Fir marktibliche Antriebe mit einem standardisier-
ten B5-Flansch steht eine groBe Auswahl an Kupplungsglocken zur Verfligung.

{ADELL



Antriebsadaption

AXC-Z

H e _"Hca
“-Tr:':\"':l'n' ’ "'_."' _nli:'ihl — - | —
/1 \‘- a @ : L =
‘ |II s L I| ) — Beispiel
" MH } o o I S '~ I ﬂ: G’\elltt;iteol:e
P = B R « ) é
Rl*"f" e ) < I :F >
Kupplungsglocke i Motor-/Getriebeflansch
Linearachse Bauform | e2 | a s b2 d d i2 i2-1 | k2 a2 L2
min | max | max | max
AXC 40-ZMK B5 63 | 45° | 4x M4x8 40 6 10 23 7 54 72 37
AXC 40-ZF B14 54 | 0° 4x @ 6,5 44 12 = = 20 = 64,5 20,5
AXC 40-ZF B5 80 | 45° [ 4x M6x8 60 9 = 36 9 = 100 9
AXC 60-ZMK B14 62 | 0° 4x 95,5 52 16 | 16 36 8 70 80 58
AXC 60-ZMK B14 80 | 0° 4x @ 6,5 68 20 | 24 46 21 = 90 71
AXC 60-ZMK B14 70 |45° | 4x@5,5 60 14 | 24 40 15 | 64 80 65
AXC 60-ZMK B5 80 | 0° [ 4x M6x15 60 12 ] 18 34 8 = 100 | 53
AXC 60-ZMK B5 100 | 45° | 4x M6x12 80 19 | 20 40 15 | 96 120 | 65
AXC 60-ZF B14 52 |45°| 4x@5,5 40 14 = 47 5 60 = 5
AXC 60-ZF B14 54 | 0° 4x @ 6,5 44 14 = = 18 | 70 80 18
AXC 60-ZF B5 100 [ 45° | 4x M6x8 80 14 - 50 8 [100 | 120 8
AXC 80-ZMK B5 130 | 45° | 4x M8x16 110 19 | 25 52 15 [ 120 | 150| 74
AXC 80-ZMK B5 100 | 45° | 4x M6x12 80 19 | 20 40 11 | 90 110 70
AXC 80-ZMK B5 100 | 45° | 4x M6x15 80 14 | 20 40 3 83 110| 62
AXC 80-ZMK B14 62 | 0° | 4xD5,5 52 16 | 16 36 8 | 82 100 | 66
AXC 80-ZMK B14 80 | 0° 4x @ 6,5 68 22 | 25 52 22 | 80 90 81
AXC 80-ZMK B14 70 |45° | 4x D 6,5 60 19| 20 40 11 | 80 110 70
AXC 80-ZF B14 70 |45° | 4x@6,5 60 20 = 71 12 | 82 = 12
AXC 80-ZF B14 61 |90°| 4x@5,5 48 20 = 71 12 | 80 = 12
AXC 80-ZF B14 70| 0° 4x @ 6,5 55 (invers) | 20 = 69 10 | 82 100 10
AXC 80-ZF B14 54 | 0° 41X D 6,5 44 12 = = 20 | 82 = 20
AXC 80-ZF B5 100 [ 45° | 4x M6x12 80 20 = 72 12,5| - 120 12,5
AXC 120-ZMK B5 100 | 45° | 4x M6x18 80 19 [ 30 | 50(60) 7 [ 120 | 150 | 72(91)
AXC 120-ZMK B5 130 | 45° | 4x M6x18 80 24 | 30 60 18 = 160 | 83
AXC 120-ZMK B5 165 | 45° | 4x M10x20 130 19 [ 20 40 1 = 200 | 66
AXC 120-ZF B5 100 | 45° | 4x M6x12 80 30 = 107 13 | 120 = 18
AXC 120-ZF B14 90 | 0° 6x @ 9,0 70 30 = 108 14 | 120 | 150 14
AXC 120-ZF B5 165 | 45° | 4x M10x20 130 30 = 119 25 = 200| 25

{ADELL
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Planetengetriebe

Fir héchste Anspriiche an Genauigkeit und Dynamik steht unsere Baureihe AXC mit
adaptiertem Planetengetriebe zur Verfligung. In der BaugréBe 60 ist das Planetengetriebe
direkt in die Riemenscheibe des Zahnriemenantriebes der Achse integriert. Bei den Bau-
groBen 80 und 120 sorgt eine kraftschlissig auf der Abtriebswelle des Getriebes befes-
tigte Riemenscheibe fiir die spielfreie Drehmomentlbertragung. Durch die Direktmontage
entfallen Kupplungsglocke und Kupplung, so dass sich fur unsere Linearachsen duBerst
kompakte Abmessungen ergeben.

Fur besonders hohe Anspriiche bei der Positionierung stehen Getriebe fir die BaugréBen
AXC 80 und AXC 120 mit einem reduzierten Verdrehspiel von 3 bzw. 5 Winkelminuten zur

Verfugung.

AXC 60 AXC 40, 80 und 120

)
T I m '
@ o ® o
1 1 L
- L - - -l
AXC 60 AXC 40, 80 und 120
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Planetengetriebe
AXC 40-PLE AXC 60
o 1-stufig 3;4;5;8; 4;9;

t 3 3 J 3 3 3
Ubersetzungen 2.stufig | 9; 12; 15; 16; 20; 25, -
Nenn-Abrtiebsdrehmoment (Nm) ) 6-15; 55
max. Beschleunigungsmoment (Nm) ) 10-24; 11
Zul. Mittlere Antriebsdrehzahl (min-1) 5000 4000
max. Antriebsdrehzahl (min-1) 8000 8000
Verdrehspiel [arcmin] ;Zzﬂ:g : Sg ?

e 1-stufig 0,031-0,017 0,06
2 ) 3
Massentragheitsmoment [kgcm?] - stufig 0,03-0,019
1-stufig 0,35 0,45
Masse [kg] 2-stufig 0,45 )
Wellenhéhe H (mm) 24,9 32,5
FlanschmaB D (mm) 40 65
.. 1-stufig 68 29,5
Bauladnge L [mm] GRS 81 —
Durchmesser der Motorwelle 3) 6 14
") zuldssige Betriebslast der Linearachse beachten!
AXC 80 AXC 120
i 1-stufig| 3; | 4,57, 10; 3; | 4;5;7; 10;
Ubersetzungen i= 2-stufig | 16; 20; 25; 28; 35; 100: 16; 20; 25; 28; 35; 100:
40; 50; 70; ’ 40; 50; 70; ’
Nenn-Abrtiebsdrehmoment (Nm) 1) 47 - 75 52 120 170 - 180 120
max. Beschleunigungs- 61-90 42 205 300 205
moment (Nm) 1)
Zul. Mittlere
Antriebsdrehzahl (min-1) S Gauy -aend
max. Antriebsdrehzahl (min-1) 6000 4500
. " 1-stufig <=4 (reduziert <=2) <=3 (reduziert <=1)
2
B! (arcmin) 2 2-stufig <=6 (reduziert <=4) <=5 (reduziert <=3)
Massentrgheftsmoment [kgom?] 1-stufig |0,42-0,94| 0,67-1,19 [2,30-2,81[1,55-3,65|2,59-4,68 |8,36-10,46
9 9 2-stufig | 0,1-0,14 | 0,18-0,25 |0,06-0,68|0,42-0,72|0,66-0,96 | 2,29-2,6
1-stufig 3,9 7,7
] 2-stufig 3.6 7.9
Wellenhéhe H (mm) 43,5 62,5
1-stufig 90 120 120 150
e il 2-stufig 70 90 90 120
Baulinge (mm) 1-stufig | 125,3 129 147 149 156 183

9 2-stufig | 136,5 141 153,5 [169,3 173 191
Durchmesser der 1-stufig| 14 19 24 19 24/28 38
Motorwelle d (mm)3) 2-stufig | 11 14 19 14 19 24

) abhédngig von der Getriebelbersetzung! Achtung: zuldssige Betriebslast der Achse beachten!
2) eingeschrénktes Verdrehspiel auf Anfrage
3 andere Abmessungen auf Anfrage
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Kupplungsglocke fliir Gewindeantrieb

Die Antriebe werden direkt Uber eine Kupplung mit dem Zapfen des Gewindetriebes
verbunden. Die Befestigung des Antriebes erfolgt tber eine separate Kupplungsglocke.

Antriebsadaption AXC 40 - 120

Antriebsadaption AXLT 155-455

{ADELL
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AXC-S / AXLT

Ausfihrung MK

Favroser sgearsy I:]
i
I
b

Linearachse| Motorbau-| et el b1 b1 j d d i2 i2-l k L1 Dreh-
form min. | max. [ min. [ max. min. | max. | max. | max. moment

AXC 40-S | B5/B14 | 45 63 SO 50 - 5 14 30 7 66 47 | 7,5 Nm
B5 (B14) |63 (75)| 100 | 50* 80 - 9 19** 40 S 82 71 10 Nm

AXC 60-S B5 115 130 | 95 95 - |19 20 40 15| 110 84 10 Nm
B5 130 130 [ 110 | 110 - |24 24 50 25| 120 93 10 Nm

B5/B14 | 63 100 | 50 80 40| 9 19* 40 0 82 73 17 Nm

AXC 80-S B5 115 130 | 95 95 - 19 20 40 15| 110 88 17 Nm
B5 130 130 | 110 | 110 - |24 24 50 25| 120 98 17 Nm

AXC 120-S| B5/B14 | 75 130 | 60 110 - |14 | 24* 50 S 112 89 60 Nm
AXLT 155 | B5/B14 | 55 100 | 34~ 80 = 5 14 30 7 85 71 10 Nm
B5/B14 | 63 100 | 50 80 40| 9 19* 40 0 82 78 17 Nm

AXLT 225 B5 115 130 | 95 95 - 19 20 40 15 | 110 88 17 Nm
B5 130 130 | 110 | 110 - |24 24 50 25| 120 98 17 Nm

AXLT 325 | B5/B14 | 75 130 | 60 110 - |14 | 24* 50 8 112 89 60 Nm
B5/B14 | 100 165 | 80 130 - [ 19 25 50 8 140 | 105 [160 Nm

AXLT 455 | B5/B14 | 130 165 | 110 | 130 - |28 32 60 23 | 155 | 120 (160 Nm
B5/B14 | 215 215 | 180 | 180 - |38 38 80 45 | 192 | 142 (160 Nm

* Es k6nnen auch Motoren mit kleinerer Zentrierung verwendet werden.
** Fir Motoren mit PaBfeder bei maximaler Wellenldnge wird eine kiirzere Pal3feder zum Austausch mitgeliefert.

{ADELL
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87



Antriebsadaption
AXC-S / AXLT

88

Umlenkriementrieb fir Gewindeantrieb

Um auch in beengten Baurdumen den vorhandenen Platz optimal ausnutzen zu kénnen,
bieten wir fir die Linearachsen mit Gewindeantrieb als auch fir die Lineartische Umlenk-
riementriebe an. So kann die Einbaulage des Antriebes an die Umgebungsbedingungen
angepasst werden.

AXLT mit Umlenkriementrieb

AXC mit Umlenkriementrieb

{ADELL



Antriebsadaption
AXC-S / AXLT

b I 1 |
I
- R
l= | I
I I
m oo ge weroerig durch Maddls — PR
=
|
g
&
- L
1€
rdresdo Voo me—F
[
Eypeebbrg briy Ayphbry; rechh
Motorwellendurchmessern (@ d) fiir folgende Befestigungsvarianten:
Spannsatz/Passfeder/Klebeverbindung
AXC 60/AXLT 155 1 1,5 1,8 2,25
14 - |- -l1al1a]-J11a]-]o]9
AXC 80/AXLT 225 1 1,25 1,5 2 2,5
16 [24 |24 [14 [ 19 [19]10[16 |16 | - [12[12 |- |9 |9
AXC 120/AXLT 325 1 1,2 1,5 2 2,4 3
24 | - | - |19 24 ]24|14]24 24 [ 9 J19]19 |- [14afh9 |- [9 |14
AXLT 455 1 1,25 1,6 2
o8 | - |- 28] - |- [28] - |- |19 28 |28
Linearachse MotorgrenzmaBe (min/max) Abmessungen
J b1 J el i2 |Bauform a al b h t |t
AXC 60 50" |60 [63 |75 |20 (30| B5 106 + 6 35 60 197 |40 |45
AXLT 155 50* |60 [63 |75 |20 (30| B5 1405 +2 31,5 60 216 |40 [45
AXC 80/AXLT 225 |50 |80 |63 |100|20 (50| B5 185+ 2,5 39 80 267 |60 |67
AXC 120/AXLT 325|60* [110 | 75 |130|30 (50 [B5/B14| 249,56 +5,5 57 100 407 |60 |67
AXLT 455 80* |130 (100 (165|30 (60 |B5/B14| 354 +5 89 180 565 |80 |89

* Es kénnen auch Motoren mit kleiner Zentrierung (@ b1) verwendet werden. Die Zentrierung durch den Motoradapter entféllt in diesem Fall.

{ADELL
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Kupplungsglocke / Motorflansch

Uber vorgefertigte Standard-Motorflansche, welche motorspezifisch fertig bearbeitet

werden, kénnen unterschiedliche Motortypen angebaut werden. Abgestimmte Metallbalg-
kupplungen Ubertragen die Drehmomente spielfrei. Entsprechend lhren Anforderungen
sind auch Sonderlésungen moglich.

o
17 max
/Mofor/ Gefriebewelle s $37
- =, be?
1 &
5 o o /ﬁ ?\\ ’
: =)
- ~ !
L2
min. | max. min. | max.
AXLP 50 B5 18 85 0° 4x M3 x 11 12 30 3-7 25 40 54 48
B5 18 49 45° 4x M3 x 11 12 38 3-7 25 40 54 48
B14 28 35 0° 4x @ 3,5 12 30 3-7 25 40 54 48
B14 28 49 45° 4x B 3,5 12 38 3-7 25 40 54 48
AXLP 75 B5 28 58 0° 4x M4 x 10 22 48 3-8 27 60 82 56
B5 28 75 45° 4x M4 x 10 22 58 3-8 27 60 82 56
B14 34 53 0° 4x D3 4,5 22 48 3-8 27 60 82 56
B14 34 75 45° dx D 4,5 22 58 3-8 27 60 82 56
AXLP 100 B5 34 51 0° 4x M5 x 10 28 44 3-16 33 60 82 60
B5 34 74 45° 4x M5 x 10 28 58 3-16 88 60 82 60
B14 40 5l 0° 4x @ 5,5 28 44 3-16 33 60 82 60
B14 40 74 45° 4x @ 5,5 28 58 3-16 33 60 82 60
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End-/Referenzschalter
AXN

Schalteranbau

Zur Erhéhung der Sicherheit wird bei elektromotorisch angetriebenen Linearmodulen die
Verwendung von Endschaltern empfohlen. Mittels mechanischer oder induktiver Schalter
kdnnen angefahrene Positionen Gberwacht und Signale abgeleitet werden.

AXN 65/AXN 80/AXN 100

Je nach Wunsch kdnnen unsere Basic-Line-Module mit robusten mechanischen oder
induktiven Schaltern auch in Kombination ausgestattet werden. Die Befestigung erfolgt in
den T-Nuten des Profils, wodurch eine flexible Schalterpositionierung ermdéglicht wird.
Der Schaltkontakt wird Uber Schaltnocken oder Schaltfahne ausgel6st.

AXN 45
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End-/Referenzschalter

AXN

92

Anbauabmessungen
mechanische-/induktive Schalter fir AXN

Mechanischer Endschalter M1
fiir AXN 65/AXN 80/AXN 100

Induktiver Endschalter 14
fiir AXN 65/AXN 80/AXN 100

Induktiver Endschalter 15
fir AXN 45

Technische Schalterdaten siehe S. 96.

19

30

11

46.5

~15

29




End-/Referenzschalter

AXC /AXLT

Schalteranbau

Fir die Positionserfassung stehen je nach Anforderung mechanische Schalter in unter-
schiedlichen Schutzklassen sowie induktive Naherungsschalter mit den tblichen Aus-

gangsschaltungen zur Verfigung.

Um im Notfall den Antrieb abzuschalten,
bevor die mechanischen Endlagendampfer
erreicht werden, kommen in aller Regel die
mechanisch betatigten Schalter zum Ein-
satz. Diese kdnnen auch mit auBen liegen-
den induktiven Na&herungsschaltern kombi-
niert werden, um zusatzliche Schaltpunkte
far z.B. Referenzfahrten zu setzen.

AXC-Initiator [1b

Die kompakteste Variante stellen unsere
induktiven Naherungsschalter flir den Nut-
einbau dar. Sie schlieBen bindig mit der
Oberflache des Aluminiumprofils der Achse
ab und bilden nahezu keine Stérkontur.

Die Schalter sind als PNP-Offner/SchlieBer
bzw. NPN-Offner/SchlieBer erhaltlich.
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End-/Referenzschalter
AXC / AXLT

94

Mechanische Schalter AXC 60-120/AXLT 155-455

G _'@Lm o
& @ il
O
@ B )
0
|
e

ool M2 22 19,5 25 11,5

M3 20 12,5 18 19
AXC 60-A M1 30 9,5 18 55
AXC 80 M1 30 255 26 11
AXC 120 M1 30 64,5 26 20
AXLT 155 M3 25 1 : - 4
AXLT 225 M3 25 11 5
AXLT 325 M3 35 26 10
AXLT 455 M3 34 39,5 14
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End-/Referenzschalter
AXC /AXS

Schalteranbau

Induktiver Naherungsschalter AXC 40 (auBen montiert)

Induktiver Naherungsschalter AXC 60-120 (auBen montiert)

3

®

@@

®

MaBe siehe Tabelle S. 94.

Portalachse AXS 280-Z

{ADELL
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End-/Referenzschalter
AXLP

96

Endlageniberwachung motorisch angetriebener Miniatur-Tischeinheiten Typ AXLP

Generell ist bei elektromotorisch angetriebenen Lineareinheiten eine Endlageniberwa-
chung mittels entsprechender induktiver oder mechanischer Endschalter empfehlenswert.
Nicht nur zum Schutz der Einheit sondern auch zur Referenzpunktermittlung sind diese
oder ein zusétzlicher Schalter geeignet. Bei den BaugréB8en AXLP 100 und AXLP 75 kén-
nen induktive Endschalter in den Linearachsen integriert werden, wodurch die Schalter
absolut geschitzt sind und keine zuséatzlichen Stérkanten verursachen. Die Type AXLP 50
bietet fur die vorgenannte integrierte Variante durch die kleine BaugrdéBe zu wenig Platz,
weshalb End- und/oder Referenzschalter auBen angebaut und Uber den kundenseitigen
Aufbau betatigt werden kénnen. Weitere Informationen hierzu erhalten Sie gerne Uber un-
sere Verkaufsingenieure vor Ort oder unseren Kundenservice in Nufringen.

AXLP 100 / AXLP 75

integrierter Schaltereinbau
A = Endschalter PNP-Offner
B = Referenzschalter PNP-Schliesser

(Versatz X = 10 mm) -y
V = Verfahrweg — A

/

AXLP 50

Beispiel End-/Referenzschalter auBen angebaut;
(Schalter als PNP-Offner oder PNP-Schliesser)



End-/Referenzschalter
AXN/AXC/AXS/AXLT

Technische Daten der Schalter

Mechanische Schalter

dauer werkstoff klasse
if(',:,agg ;&1/4?(? ELmI0S M20 x 1,5
AXC 60A/80/120 SSCT;'; RERSESIO S ofterquarschie DTS P67
AXS 2807 P
Schalter M2 gxh1 8;_3 Kunststoff SchraubanschluB 4 x M3,5 P30
AXC 60-S/Z s(;)i:Ie pot=to Leiterquerschn.: 0,5...1,5 mm?2
Schalter M3 10 x 108
AXC 60-S/Z Schalt- Metall — iggﬁﬁgé’:ﬁgg'“ﬁ _ IP67
AXLT 155 — AXLT 455 spiele a B il
Schalter M3.1 10 x 108 N

. LotanschluB

(gt Schalt— Metall Leiterquerschn.: max. 1,5 mm2 IP67
AXLT 325 spiele

Schaltelement: Sprungschalter (Zwangstrennung)/ 1x Offner und 1x SchlieBer.

Induktive Naherungsschalter

spannung Laststro nauigkeit lange klasse
Schalter I1 )
NPN-/PNP- SchlieBer o. Offner <10% des
AXC 40 10..30VDC | 100 mA S 2m IP67
AXLT 155 — AXLT 325
AXS
AXC-Initiator I1b (Nuteinbau)?)
PNP-Offner/SchlieBer < 2% des 3u.
NPN-Offner 10..35VDC | 100 mA Schaltabst. 10m IP67
AXC 60-S/Z — AXC 120-S/Z
Schalter 12 <5% des 3 u.
AXC 60 — AXC 120 12.30VDC | 100mA | g ponapst. 10m IP67
Schalter I3 <5% des Verschr.
AXLT 455 10..30VDC | 130 mA Schaltabst. wie M3 IP67
Schalter 14
PNP-Offner o. SchlieBer 10..30VDC | 200mA é 1h°‘ﬁ’ gef 3m IP67
AXN 65/80/100 a1
Schalter 15
PNP-Offner o. SchlieBer 10..30VDC | 100 mA < 10% des 3m IP67
AXN 45 Schaltabst.

1) Bei AXC 60 max. 2 Schalter pro Seite, bei AXC 80 max. 3 Schalter pro Seite (Kabelfiihrung).
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Befestigungs- und Verbindungselemente
AXN/AXC

98

Befestigungsleisten

Fur die Befestigung der verschiedenen Linearmodule steht ein optimal aufeinander
abgestimmtes Programm an Befestigungselementen zur Verfligung. Nutensteine,
Befestigungsleisten und -adapter bieten vielféltigste Mdglichkeiten, um unsere Module
auf Montageflachen oder miteinander zu verschrauben. Weitere Befestigungs- oder
Montageelemente kénnen auf Wunsch kundenspezifisch gefertigt werden.

N
- ’ o
¢ 7
Lo
Linearachse Artikelbezeichnung al|a2| b | c|dli|D1|el|d2|D2|e2| f |g?]| h |
AXN 45 AXN 45 Bfl. Bk4 5 60| - | - [20]55]10]|55] - | - | -|11]168][74
AXN 45 AXN 45 Bfl. B44 60| - |28(41]|55|10|55| - | - | - [11]|68]| 74
AXN 65 AXN 65 Bfl. B64 80| - |28[41|55[10|11,5] - | - | - [17]| 95| 97
AXN 65 AXN 65 Bfl. Bk6 %) 80| - | - [20]|55[10|11,5] - | - | - [ 17| 95| 97
AXN 65 AXN 65 Bfl. B66 80| - 40| 60|55 110|115 - | - | - | 17| 95| 97
AXN 80 AXN 80 Bfl. B86 95| - 140(60|6,6|11]185 - | - | - | 25|105[111
AXN 80 AXN 80 Bfl. Bk8 9 95| - | - | 25|66 11]185 - | - | - | 25|105[111
AXN 80 AXN 80 Bfl. B88 95| - |50|70|6,6|11]185 - | - | - | 25|105[111
AXN 100 AXN 100 Bfl. B1010 114 - | 74[195(66|11[18| - | - | - [ 25[110|130
AXC 40 AXC 40 Befestigungsleiste | 55| - | 28| 40|55 10| 7 | - - - | 13 |382)| 66
AXC 60 AXC 60 Befestigungsleiste 3 | 80 | 74 [ 28 | 40 [5,5[ 10| 5 |[6,6]| 11| 4 | 10| 48 | 94
AXC 80 AXC 80 Befestigungsleiste | 94| - | 50| 70|66 11| 14| - - - 120]| 76 |108
AXC 1204 | AXC 120 Befestigungsleiste 4 (136| - | 60| 78| 9 | 15|11,5 - | - | - | 22 |105(160
Befestigungsleiste 2 140| - |40 80| 9 (15| 13| - - - | 22 |105|160
Befestigungsleiste 3 140(140| 80 (120 9 |15 13| 9 [ 15| 13 | 22 105|160

1) auch abhédngig vom Antriebsadapter (Mal3 K2 S.83) bzw. der antriebsseitigen Bearbeitung bei AXC (siehe auch S.68)
2) mit montierter Kupplung bei AXC

3) auch geeignet fir Standard-ALU-Profil Rastermal 20

4) auch geeignet fir Standard-ALU-Profil RastermaB 40

5) kurze Ausfihrung mit einer Senkbohrung

Die Anzahl der Befestigungsleisten ist von der Last und der Ldnge der Linearachse abhéngig.
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Befestigungs- und Verbindungselemente
AXN/AXC/AXS

Nutensteine
Bauform E ] . |
- Standardnutenstein =] '8 /o a4

- St verzinkt w gl - ,. e

- Einschwenkbar in beliebiger Position
- Fixiert Uber federnde Kugel

Bauform S
- Schwerlastnutenstein

- St verzinkt ﬁ — fL

- Einschieben vom Profilende ' S

- bis Nutbreite 8,2 fixiert |
Uber federnde Kugel

DIN - Nutenstein

- Schwerlastnutenstein
- St briniert

- werkseitig eingebaut
- ohne Fixierung

Linearachse Artikelbezeichnung Bauform s L L1 1 | TA (Nm) | max. Zugkraft

Nutenstein 5 St M3 E M3 | 12 S 1,5 500
NG 5 St M4 E M4 | 12 4 3,0 500
AXC 40/AXC 60 :

5 St M5 E M5 | 12 4 4,5 500

AXN 65 Nutenstein 6 St M4 E M4 | 17 5 4,0 1750
AXN 80 nur Tischnut 6 St M5 E M5 | 17 5 8,02 1750
AXC 80 nur Profilnut 6 St M6 E M6 | 17 5,5 14 2 1750
AXN 80 nur Profilnut Nutenstein 8 St M5 E M5 | 22 9 8,02 2500
AXN 100 8 St M6 E M6 | 22 9 142 3500
AXC 80 nur Tischnut 8 St M8 E M8 | 22 9 25 5000
AXC 120 8 St M5 schiebbar S M5 | 22 9 8,02 2500
AXLT 155/AXLT225 8 St M6 schiebbar S M6 | 22 7 14 2) 3500

8 St M8 schiebbar S M8 | 20 7 342 5000
AXN 80/AXN 100 Nutenstein DIN 508 M6 DIN M6 | 13 6,5

Nutenstein 12 St M6 S M6 | 20 10 14 2 3500
AXS 280 Nutenstein 12 St M8 S M8 | 20 10 342 6000

Nutenstein 12 St M10 S M10| 35 11,5 46 10000

1) Maximalwerte, abweichende Abmessungen méglich
2) Bei Ausnutzung des maximalen Anzugsmomentes sind Schrauben der Festigkeitsklasse 10.9 erforderlich
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Befestigungs- und Verbindungselemente

AXN

Direktverbindung

Aufbau im Baukastensystem.
Komplette Verbindungssets inklusive aller erforderlichen Befestigungselemente ermdégli-

chen die problemlose Befestigung und Montage von Einzel- und Mehrachssystemen.

7

Y-Achse

AXN 100

AXN 45 AXN 65 AXN 80
AXN 45 Verbindungsset | Verbindungsset
D 44 D 46
AXN 65 Verbindungsset | Verbindungsset
D 66 D 68
AXN 80 Verbindungsset | Verbindungsset
D 88 D 810
AXN 100 Verbindungsset
D 1010

X-Achse

Einzelabmessungen der Befestigungsleisten siehe S. 98.

Beim Einsatz von Direktachsverbindungen wird fiir jede Achsbefestigung mindestens ein
Verbindungsset benétigt. Im Bild sind zwei X-Achsen AXN 65 mit einer Y-Achse AXN 80
als Portalsystem aufgebaut. Hierfir wurden 2 Verbindungssets D 68 verwendet.
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Befestigungs- und Verbindungselemente
AXN

Kreuzverbindung

Kreuzverbindungen mittels standardisierter
Adapterplatten.

Speziell bei rechtwinkligen Achsverbindun-
gen bzw. Auslegersystemen, bei denen die
aufgebaute Achse (komplettes Profil) ver-
fahren soll, ermdglichen die Kreuzverbin-
dungsplatten einen kostengulnstigen Auf-
bau.

/ /
Y-Achse
Z-Achse
R
P
Mitte Achsen = Mitte . VJJ
Schlittenplatte

| i +
@
4 — @t: @ — ‘ 4 2 SO A
+ | @\: © — ‘ 4 F’@@” ®)
1 e
&

=

Ly

AXN 45 AXN 45 100 100 65 10 AXN Kreuzverbindung K44
AXN 65 AXN 45 100 100 65 10 AXN Kreuzverbindung K64
AXN 65 AXN 65 140 140 65 12 AXN Kreuzverbindung K66
AXN 80 AXN 65 160 160 80 15 AXN Kreuzverbindung K86
AXN 80 AXN 80 160 220 80 15 AXN Kreuzverbindung K88
AXN 100 AXN 80 220 220 110 15 AXN Kreuzverbindung K108
AXN 100 AXN 100 230 230 100 15 AXN Kreuzverbindung K1010
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Befestigungs- und Verbindungselemente
AXN

Portalverbindung

Verbindungsplatte fir ,, Tisch — Profil — Verbindungen®

Ohne groBe Ubersténde der Querachse kénnen AXN-Portale mit unseren Portalverbin-
dungsplatten praktikabel und kostengiinstig realisiert werden. Lieferbare GréBen nach
Tabelle im Set (eine Platte inklusive aller notwendigen Befestigungselemente).

Y-Achse

/

X-Achse
X3
i ((g SR
D [ o <ce o | I(l
H i —H
E
u
\ ]
=
) :E% M
| .
3 l
X2
AXN 45 AXN 45 10 27 24 100 27,5 80 AXN 45 Portal T44
AXN 45 AXN 65 12 20 32 100 17,5 104 AXN 45 Portal T46
AXN 65 AXN 65 12 25 26 130 32,5 104 AXN 65 Portal T66
AXN 65 AXN 80 15 24 34 120 16 117 AXN 65 Portal T68
AXN 80 AXN 80 15 24 29 140 26 117 AXN 80 Portal T88
AXN 80 AXN 100 15 45 40 180 40 155 AXN 80 Portal T810
AXN 100 AXN 100 15 45 8815 190 45 160 AXN 80 Portal T1010
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Befestigungs- und Verbindungselemente

AXC

Direktverbindung

Ein H6chstmaB an Flexibilitdt bieten Adapter in unterschiedlichen Ausflihrungen zur
Gestaltung von Mehrachssystemen. Zur Achsbefestigung oder flir einfache Verbindungen
stehen Leistensets inkl. Befestigungsmaterial zur Verfigung.

Y-Achse

X-Achse

AXC 40 AXC 60 AXC 80 AXC 120
AXC 40 A?(C-Direkt- A?(C-Direkt-
verbindung-40-40 | verbindung-40-60
AXC 60 2x AXC-Direkt- AXC-Direkt- AXC-Direkt-
verbindung-60-60 verbindung-60-80 verbindung-60-120

AXC 80 AXC-Direkt-
verbindung-80-120

AXC 120 AXC-Direkt-
verbindung-120-120

Standard- AXC-Direkt- 2 x Befestigungsleiste 2 (3)

Alu-Profil verbindung-60-60 + 4 (6) x M8x25 DIN912

Raster 40 2x Nutenstein.8 ST M6 4 (6) x Nutenstein.8 ST M8

Standard- AXC-Direkt-

Alu-Profil verbindung-60-80 +

Raster 50 4x Nutenstein.8 ST M6

Abmessungen der Befestigungsleisten siehe Seite 98.
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Befestigungs- und Verbindungselemente
AXC

104

Kreuzverbindung

Kreuzverbindungsplatte fur
Y-Z-Ach bi g P Ausrichtung mittels Zylinderstifte
-£-Achsverbindungen. oder Anschlagkante

Z-Achse wird am Laufwagen

angeschraubt, Profil verfahrt Y-Achse
(Bsp. zum Eintauchen in Arbeits-

rdume).

Z-Achse

Linearachsenmitte = - |
S Mitte Schlittenplatte

“---.___Montageseiten der Schalter
fur die Y-Achse bei Type AXC 60

- beachten 1.
Y-Achse Z-Achse Ly Lz R T Bestellbezeichnung
AXC 60 AXC 40 90 90 58 10 AXC-Kreuzverbindung-60-40
AXC 60 AXC 60 90 90 58 12 AXC-Kreuzverbindung-60-60
AXC 80 AXC 60 190 180 47 11 AXC-Kreuzverbindung-80-60
AXC 80 AXC 80 220 220 77 15 AXC-Kreuzverbindung-80-80
AXC 120 AXC 80 280 220 116 20 AXC-Kreuzverbindung-120-80
AXC 120 AXC 120 280 280 116 20 AXC-Kreuzverbindung-120-120




Befestigungs- und Verbindungselemente

AXC

Portalverbindung

Bei héheren Belastungen und langeren
Quer-Verfahrwegen bietet sich der Portal-
aufbau an. Speziell abgestimmte Verbin-
dungsplatten ermdglichen einen einfachen
schnellen Aufbau.

Y-Achse

X-Achse

5
z a |
. 5 X
1
Abb. &hnlich =
X-Achse| Y-Achse T U \'} X2 X3 Y3 Bezeichnung
AXC 40 |AXC 60 8 | 20 11 98 | 19 | 59 | AXC Portalverbindung 40-60
AXC 60 12 | 16 25 9 | 15 | 90 | AXC Portalverbindung 60-60
P O 10 | 40 10 180 | 39 | 100 | AXC Portalverbindung 60-80
AXC 80-S/-A 22
AXC 80 [AXC80-Z 10 | - g 155 | 19 | 80 | AXC Portalverbindung 80-80
AXC 80-S/-A 10
AXC g0 |AXC120-Z |45 | g | 2010 | 49, | 46 | 140 | AXC Portalverbindung 80-120
AXC 120-S/-A —207/25
AXC120|AXS 280z |30 | - 40" | 170 | 0 | 200 | AXC Portalverbindung 120-280

1) Position auf X-Achse mit Zylinderstiften fixiert.
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Befestigungs- und Verbindungselemente
AXC-A

Standardverbindung

Achsverbindung fur Lineareinheiten mit Z-Achse

»,Omega-Antrieb”. . o -
Optional fixierte Position abge-
stimmt auf Montage als 3-Achs-
System mit Direktverbindung

zur X-Achse.
Y-Achse
1] -]
|
'ij |
nﬁ- =]
1] a -]
i
l 1
. i ARl s wr- I
d, o mailknA An Z-Arhen
nU o
1| (e B
‘i + 'E' @- I 4 =
& | s 5 .. L -
1
+ —
i
!
k- I 0 ki Paten
il
I
Y-Achse Z-Achse | X1 Y1 Y2 Z1
AXC 80 AXC 60-A| 78 45 1130 64
AXC 80-A | AXC 60-A| 78 20 |130 64
AXC 120 AXC 80-A| 92 59 |150 87,5
AXC 120-A | AXC 80-A| 92 | 0/55 |[150 87,5
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Befestigungs- und Verbindungselemente
AXLP

Kreuzverbindungen, Direktverbindungen oder Sonderaufbauten mit AXLP

Diverse Méglichkeiten zum Aufbau von Kreuztischen mit mittig feststehender Querachse
oder feststehendem Schlitten, Querachse flach oder hochkant sind derzeit in Vorberei-
tung. Desweiteren sind komplexe Mehrachssysteme mit X-Tischeinheit und Gber Winkel
aufgebauter Z-Tischeinheit in der Entwicklung, welche kurzfristig lieferbar sein werden.
Die Befestigung der Einheiten erfolgt Uber die standardmé&Bigen Senkbohrungen in der
Grundplatte, alternativ besteht die Mdglichkeit, diese Module mittels Klemmleisten und
den seitlich durchgehenden Nuten aufzubauen.

Nahere Informationen zum Aufbau, den Kombinationsvarianten oder zu weiteren Sonder-
I6sungen wie zweiter Laufwagen bis hin zu kompletten angetriebenen Mehrachseinheiten,
erhalten Sie gerne von unseren AuBendienstingenieuren oder unserem Kundenservice.

1) 2) 3) 4)
X y Yy M X y y
5) 6) 7)
X / ’ X y X
8) z 9) z 100 ° ,
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Befestigungs- und Verbindungselemente
AXLT

108

Direktverbindung

Die Lineartische der Baureihe AXLT sind so konzipiert, dass sie auf einfachste Weise zu
Kreuztischen montiert werden kénnen. Je nach BaugrdBe kann hier sogar auf einen
Adapter verzichtet werden.

Kreuztischvariante in der Anordnung Basisplatte auf Tischplatte

In dieser Anordnung kénnen auf die Tischplatte entweder Lineartische gleicher BaugréBe
oder der nachst kleineren BaugréBe montiert werden. Eine Adapterplatte ist in beiden
Fallen nicht erforderlich.

Kombination gleicher BaugréBen

Kombination mit nachst kleinerer
BaugréBe

AXLT 155 AXLT 225 AXLT 325 AXLT 455
AXLT 155 | AXLT-Direktverbindung-

155-155
AXLT 225 AXLT-Direktverbindung- | AXLT-Direktverbindung-

225-155 225-225
AXLT 325 AXLT-Direktverbindung-| AXLT-Direktverbindung-

325-225 325-325
AXLT 455 AXLT-Direktverbindung-| AXLT-Direktverbindung-
455-325 455-455
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Befestigungs- und Verbindungselemente

AXLT

Kreuzverbindung

Kreuztischvariante in der Anordnung Tischplatte auf Tischplatte

Auch in dieser Anordnung kénnen die Lineartische (X-Achse) entweder mit der gleichen
oder der nachst kleineren BaugréBe kombiniert werden. Eine Adapterplatte ist ab der
BaugroBe 325 (X-Achse) nicht mehr erforderlich.

Kombination gleicher BaugréBen

Kombination mit nachst
kleinerer BaugréBe

AXLT 155 (Lt=220)

AXLT 225 (Lt=320)

AXLT 325 (LT=320)

AXLT 325 (Lt=450)

AXLT 455

AXLT 155

AXLT-Kreuzver-
bindung 155-155

AXLT 225

AXLT-Kreuzver-
bindung 225-155

AXLT-Kreuzver-
bindung 225-155

AXLT 325

AXLT-Kreuzver-
bindung 325-225

AXLT-Kreuzver-
bindung 325-325

AXLT-Kreuzver-
bindung 325-325

AXLT 455

AXLT-Kreuzver-
bindung 455-325

AXLT-Kreuzver-
bindung 455-455

LT = Tischldnge in mm
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Nutabdeckungen

AXN/AXC

110

FUr Anwendungen im Sichtbereich oder bei verstarktem Schmutzanfall kénnen die
Profilnuten mit entsprechenden Kunststoff- oder ALU-Abdeckungen verschlossen
werden. Schmutzablagerung in den T-Nuten werden dadurch ausgeschlossen und die
gute Reinigungsmoglichkeit der Lineareinheit nochmals verbessert.

.__.l'
(=

I

~ |
o \j—"]

—

Abdeackprofil Al
Farbe: natur

<

g

Abdeckprofil PP
Farbe: schwarz

AXN 45 Nut 5 Abdeckprofil 5 PP Kunststoff schwarz
AXN 65 Nut 6 Abdeckprofil 6 Al Alu natur
Abdeckprofil 6 PP Kunststoff schwarz
AXN 80/AXN 100 Nut 8 Abdeckprofil 8 Al Alu natur
Abdeckprofil 8 PP Kunststoff schwarz
AXC 40 1) )
AXC 60 Nut 5 Abdeckprofil 5 PP Kunststoff schwarz
AXC 80 Nut 6 Abdeckprofil 6 PP Kunststoff schwarz
AXC 120 Nut 8 Abdeckprofil 8 Al Alu natur
Abdeckprofil 8 PP Kunststoff schwarz

1) nur fir T-Nuten an Achsgrundfidche.
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Komplettsysteme
Aufbaubeispiel AXN

AXN Basic-Line-Module

... nicht ,08/15“ sondern durchdachte leistungsstarke und kostenglnstige Basisversion.
Komplette Mehrachssysteme kénnen mit Standardverbindungselementen schnell und
einfach aufgebaut werden. Lagerhaltige Einzelkomponenten und Profile in max. La&nge,
welche auf Kundenwunschlédnge getrennt werden, ermdglichen kurzfristige Realisierungen
kompletter Mehrachssysteme. Befestigungsleisten, Endschalter, Motoradaption mit
Kupplung und Antriebsverbindungswellen ergédnzen dieses umfangreiche Standard-
programm. Weitere Optionen wie Sonderausfiihrungen oder Antriebskomponenten sind
maoglich.

Z-Achse Kreuzverbindungsplatte

AXN-Antriebs-Verbindungswelle
Portalverbindungsplatte

\ / AXN-Motoradapter

|
\Xz—Achse /

Y-Achse

Endschalter induktiv \

X1-Achse

Befestigungsleisten

Endschalter mechanisch
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Komplettsysteme
Standardkombinationen
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Eine deutliche Reduzierung des Konstruktionsaufwandes ermdglichen unsere Standard-
achssysteme. Das Programm beinhaltet leistungsstarke 2- bzw- 3-Achs-Systeme, die aus
praxisgerechten Kombinationen des AXC-Programms bestehen.

Standardkombinationen im AXC-Programm

Alle Komplettsysteme sind mit Schaltern, Energieketten und sédmtlichem Befestigungs-
material einbaufertig vorkonfektioniert. Wenn keine Energiekette gewlinscht wird,
werden die Einzelkomponenten zusammen mit dem erforderlichen Befestigungsmaterial
geliefert.

Die Tabellen zu den Direkt-, Portal-, Kreuz- und AXC-A-Standardverbindungen im

Kapitel Befestigungselemente (ab Seite 98) geben Aufschluss Uber die mdglichen Kombi-
nationen von AchsgréBen und -ausfiihrungen aus dem AXC-Programm.

{ADELL



Komplettsysteme
Standardkombinationen

Standardkombination aus AXC- und
AXS-Programm

Bei groBen Hublangen und steigenden Anforderungen an die Belastbarkeit und Steifigkeit
bieten wir mit einer Standardkombination aus dem AXC — und AXS-Programm die
optimale Alternative.
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Technische Informationen
Allgemein
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Alle Angaben beziehen sich auf die jeweiligen Standardausfiihrungen der Lineareinheiten.
Bei Sonderausfiihrungen oder Temperaturen Uber 80°C kdnnen diese Werte zum Teil erheblich
abweichen. Unsere AuBendienstingenieure und unsere Anwendungstechnik beraten Sie gerne.

Lasten und Lastmomente

Bei den zulassigen Belastungen handelt es sich um die maximal mdgliche EinzelgréBen eines
Gesamtsystems. Kombinierte Belastungen (Kraft- oder Momenteneinwirkung aus verschiedenen
Richtungen) reduzieren diese Maximalwerte. Die volle Ausnutzung der mdglichen Belastungs-
groBen kann die Genauigkeit beeinflussen.

Wiederholgenauigkeit

Unter der Wiederholgenauigkeit ist definiert, daB die mechanische Lineareinheit eine einmal
angefahrene IST-Position unter gleichen Bedingungen innerhalb der gegebenen Toleranzgrenze
wieder erreicht. Durch Anderungen der Temperatur, Belastung, Geschwindigkeit, Beschleunigung/
Verzdgerung und Fahrtrichtung, kann diese GréBe beeinfluBt werden.

Fdr Lebensdauerberechnungen werden die Tragzahlen der Fiihrungen und gegebenenfalls der
Gewindetriebe herangezogen, in Abhangigkeit der kundenspezifischen Einsatz- und Belastungs-
bedingungen.

Fertigungstoleranzen

Selbst durch unseren hohen Fertigungsstandard mit kleinen Fertigungstoleranzen kénnen
eventuelle Unterschiede im Laufverhalten und der Gerauschentwicklung selbst bei baugleichen
Einheiten nicht vollig ausgeschlossen werden.

Alle Aluminiumprofile fir unsere Basic-Line Module und Kompaktmodule sind Strangpressprofile
welche in Anlehnung an die DIN 17615 gepresst sind. Herstellungsbedingte Abweichungen bei
Geradheit und Verwindung dieser festgelegten Toleranzen werden jedoch meist deutlich unter-
schritten.

Dennoch kann es notwendig sein die Lineareinheiten exakt auszurichten und/oder auf einer genau
bearbeiteten Aufspannflache zu befestigen, um eine gewtinschte Flihrungsgenauigkeit zu errei-
chen. Bei partiell aufgenommenen Lineareinheiten ist zusatzlich eine eventuell entstehende Durch-
biegung zu beachten. Diese hangt im Wesentlichen von der Eigenfestigkeit, der Belastung, der frei-
tragenden Lé&nge sowie der Steifigkeit der Anschlusskonstruktion und Lagerung ab.

Hublange

Die im Bestellcode angegebene Hublange entspricht dem maximal méglichen Verfahrweg.
Beschleunigungs- und Bremswege oder ein eventueller Uberlauf miissen bei der Auslegung
berucksichtigt werden.

Achtung: Bei nicht vollflachig unterstiitzten Linearachsen (nur partiell abgestiitzt oder freitragenden
Achsprofilen) kann zusatzlich die Uberpriifung der Durchbiegung oder Torsion notwendig werden.

Geschwindigkeiten

Aus der Vorschubkonstante der Lineareinheit, eventuellem Getriebe und der Motor-Eintriebs-
drehzahl ergibt sich die maximale theoretische Geschwindigkeit. Unter Bertcksichtigung der Ein-
satzlage, der zu bewegenden Masse, der BeschleunigungsgréBe und -zeit, der Motorleistung,
dem Wirkungsgrad und dem maximal zuldssigen Antriebsmoment der Achse, kann die tatséchlich
mdgliche Verfahrgeschwindigkeit ermittelt werden.
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Technische Informationen
Berechnungs-Grundlagen

Belastung der Fiihrung

= Masse die bewegt werden soll (Tischplattenmitte als Ausgangsbasis)

F=m*g bei zentrischer Belastung

(F= Belastungskraft N, m = Masse kg, g= Erdbeschleunigung 9,81m/sec?)
zusétzliche Momentenbelastung bei auBermittigem Massenschwerpunkt

My=F*ly / Mz=F*lz / Mx=F*Ix

(ly / 1z / Ix = Schwerpunkt- oder Belastungsabstand in Meter)

Bei Uberlagerung von Kréften und Momenten in zwei oder drei Koordinaten ist eine Reduzierung
der maximal zuldssigen Belastungsangaben auf ca. 60% der Maximalwerte erforderlich.

Ermittlung der Hub- und Gesamtlange

Hublénge = kundenspezifischer Verfahrweg zuziglich eventuellem Sicherheitstiberlauf in mm.
Sicherheitslberlauf = zusatzlicher Verfahrweg (fir Reserve und / oder Sicherheit bei
Steuerungsfehler von motorisch angetriebenen Einheiten). Faustregel fur Sicherheitstberlauf ca. 1-
2 Motorwellenumdrehungen.

Bsp.: Verfahrweg 850mm, Reserve 50mm, Antrieb Servo mit Getriebe i=9, Achse AXN 80;

—>» notwendiger Hub: 850mm + 50mm + 2* (1,5* Vorschubkonstante 180mm/i=9) = 960 mm
Gesamtléange = Hublénge + ,,Achs-Grundlange” (im oberen Bsp.: 960mm + 415 mm = 1375 mm)
Abweichung: unterschiedliche Tischlangen (z. T. Fihrungsabhangig) oder Faltenbalge missen
gesondert beachtet werden.

Achtung: Reservehub und / oder Sicherheitsiiberlauf werden empfohlen sind jedoch nicht
zwingend erforderlich.

Mogliche Geschwindigkeiten

Die mégliche Beschleunigung ist auch abh&ngig von dem maximal zuldassigen Antriebsmoment.
Bsp. bei Zahnriemnachsen = max. zul. Riemenzugkraft / Ritzelradius
bei AXN 80-Z: 1450 N

=415N
[180mm / (= * 2 * 1000)] "

Mégliche Geschwindigkeit v=a*t bzw. v=V2*a*s
Beschleunigungsweg s max. = 0,5 * Nutzhub bzw. s =0,5* a * t2

Erforderliches Antriebsmoment (iberschisgig)

Ma = erforderliches Antriebsmoment (Nm) Ma = Mvast + Mieer + Mzusatz
Mtast = Lastmoment (Nm) Miast= Fx*p
2*%7*1000

Mieer = Leerlaufmoment (siehe Datenblétter)
Mzusatz = eventuelle zusatzliche Kraftmomente

Fx = Vorschubkraft horizontaler Einsatz (N) Fx=m*g*y+m*a
Fx = Vorschubkraft vertikaler Einsatz (N) Fx=m*(g+a)

p = Reibwert fir Schienenflihrungen p = 0,02

p = Reibwert fur Rollenfihrungen p = 0,05

g = Erdbeschleunigung g =9,81 m/s2

a = Beschleunigung (m/sec?)
m = Transportmasse (kg)
p = Vorschubkonstante (Vorschub / Ritzelumdrehung bzw. Spindelsteigung)

technische Anderungen vorbehalten
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Bezeichnungsschema
Typenschlissel fir Linearmodule

Bestellbeispiel AXN65 - Z HW 14 - LR 35 -1000 - 1340 - 00
Typenbezeichnung
gemaB Katalogangabe . .
Optionskennziffer
Wird intern vergeben und
kennzeichnet Optionen, Anbauten und
Antriebsart evtl. Sonderausfiihrungen, die im
Klartext angegeben werden
Z: Zahnriemenantrieb
A: angetriebener Schlitten 00 ohne Optionen
. . . 01 ohne Nutensteine (nur AXN)
S: Kugelgewindetrieb 02 Spindelabstiitzung 1Sa
T: Trapezgewindetrieb 04 Spindelabstiitzung 2Sa
L . 06 Spindelabstiitzung 3Sa
CBLGIIAITLD L__ 08 Spindelabstiitzung 4 Sa
10 mit Abdeckband (nur AXC, Serie
bei Spindelantrieb)
11 ohne Faltenbalg (AXLT)
. . 12 Nutabdeckung (bei AXN/AXC)
Antriebsausfiihrung 22 Doppellaufwagen
Bei Zahnriemenantrieb gg SLan%erlIStandardtisch .
. pindellagerung verstéarkt
HwW: Hohlwelle 33 Doppelspindelmutter
WL (WR): Freies Wellenende links (rechts) 76 rostgeschitzte Ausfiihrung
WD: Freies Wellenende beidseitig (auBenliegende Teile)
X - . L 77 rostbestandige Ausfiihrung
KL (KR): teilintegrierte Kupplung einseitig links (rechts) 88 gestoBenes Achsprofil
PL (PR): Planetengetriebe links (rechts) B 99_ na_ch Zeichnung ) o
PLK (PRK): Planetengetriebe links + Kupplung rechts teilwsise mshrere Optionen moglich
(Planetengetriebe rechts + Kupplung links)
MKL (MKR):  Motorflansch mit Kupplung links (rechts) Gesamtlange
FL (FR): Antriebsadapterflansch (Motor-Direktanbau) links (rechts) (Hub + Langenaufschlag gem.
o . Katalogangabe)
Bei Spindelantrieb
W: freie Antriebswelle Hubla
MK: Motorflansch mit Kupplung A9EEE
uU: Umlenkriementrieb
BaugroéBe des Fiihrungssystems
geman Katalogangabe
Flhrungssystem
LR: Laufrollenfihrung
H: THK-Linearfihrung Typ SHS
S: THK-Linearfihrung Typ SSR
.. . . .. W: THK-Linearfihrung Typ SHW
GroéBenkennziffer zur Antriebsausfiihrun
) ) ) 9 S:  THK-Linearfuhrung Typ SRS
Bei Zahnriemenantrieb R: THK-Linearfihrung Typ HR
- Wellen- bzw. Hohlwellendurchmesser (HW, WL, WR, WD, FL, FR) Gr: Miniaturkugelumlauffihrung
- Bohrungsdurchmesser der Kupplung (KL,KR, MKL, MKR)

Getriebeubersetzung (PL, PR)

Bei Ausflihrung PLK bzw. PRK wird nur die Getriebelibersetzung
angegeben.
Bei Gewindetrieb

Spindeldurchmesser und Steigung
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Bezeichnungsschema

Typenschliissel fiir Mini-Line und Lineartische

Bestellbeispiel

Typenbezeichnung mit BaugréBe
AXLP..... / AXLT......

AXLP75 - S W

Antriebsart

S = Kugelgewindetrieb
SR = Rondo Gleitspindel
SS = Speedy Gleitspindel

Antriebsausflihrung
W = freies Wellenende

MK = Motorflansch mit Kupplung
U = Umlenkriementrieb

GroBenkennziffer des Gewindetriebes

Spindeldurchmesser und Steigung

Flhrungssystem

1=

Gr = Miniatur-Kugelumlauffihrung
H = THK-Linearfiihrung Typ SHS

BaugroBe des Flihrungssystems

gemaB Katalogangabe

N
n
o

Hublange

Gesamtlange

a
N

(Hub + Langenaufschlag gem. Katalogangabe)

Optionskennziffer

Wird intern vergeben und kennzeichnet
Optionen, Anbauten und evtl.
Sonderausfiihrungen, welche im
Klartextangegeben werden;

00 = ohne Option

(=)
(=)

11 = ohne Faltenbalg
28 = langer Standardtisch (nur AXLT)
32 = Spindellager verstarkt (nur AXLT)
76 = rostgeschitzte Ausfiihrung
(alle auBenliegende Teile aus
rostgeschitztem oder rostfreiem
Material)
99 = nach Zeichnung

{ADELL
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Bezeichnungsschema
Typenschliissel fiir Drehmodule

118

Bestellbeispiel

Typ und BaugréBe

Tischplatte )
TO  ohne Tischplatte
T1 mit kleiner Tischplatte

MB-MA 201

T2  mit groBer Tischplatte
T3  kleine Tischplatte mit DIN-Nuten
T4  groBe Tischplatte mit DIN-Nuten

Grundplatte
\ Grundplatte (Drehspindel vertikal)

__Tl_

H Grundplatte (Drehspindel horizontal)
0 ohne Grundplatte

Motoranbindung

MK Motorflansch mit Kupplung
w freies Antriebs-Wellenende

Antriebsseite

L (R) Antriebsseite links (rechts)

Bitte bei Auftragsvergabe Einbaulage des Drehmoduls zur Festlegung der Olentliiftung, angeben.

1) Hauptabmessungen
MB-MA 151/201/
301 mit Tischplatte

Tischplatten mit und

Stift @ H6

ohne Nuten lieferbar

GroBe H1
MB-MA 151 150
200
MB-MA 201 200
300
MB-MA 301 300
400

H2 H3 H4
26 1155 27,5

26 113 275
123 375

26 155 37,5

T-Nut
DIN 650
Anzahl

4

4
6

6

Einsatz mit
Tischplatte
H6 horizontal
8H7 ja
nein
8H7 ja
nein
12H7 ja
nein

ca. Gewicht (kg)

ohne mit
Nut Nut
3,2 3,0
59 5,5
59 55
171 16,5
171 16,5
24,3 23,5
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Fax (07032) 9540-25
lhre Anfragehilfe - 1

Datum
Firma
Ort StraBe
Ansprechpartner Funktion/Abteilung
Telefon Fax
E-Mail

Projektbezeichnung

L] einmaliger Bedarf Stlck

Wunschtermin

[] Serienbedarf Stiick / Jahr

Wunschtermin fir Stlick

KW

KW

L] Neukonstruktion
[ Technische Verbesserung

Ol Kostenreduzierung - Preis bisher

Anwendungsparameter

Achsenbezeichnung X

EUR

Einzelachse/Parallel (Achsabstand)

Einbaulage: Horizontal / Vertikal

Nutzhub [mm]
Nutzlast [kg]

Verfahrgeschwindigkeit [m/s]

Beschleunigung [m/s?]

wahlweise Verfahrzeit [sec]
Wiederholgenauigkeit +

mm

GewUlnschte Lebensdauer Zyklen

Stunden
sec

Zykluszeit

Bei gréBeren Lasten und Momentenbelastung bitte Skizze beiftigen!

Antrieb / Steuerung

L] Mit Antrieb

Schwerpunktkoordinaten:

Bitte detaillierte Angaben zum Zyklusablauf beifligen (Lastenheft).

[] vorhandener Antrieb, Fabrikat/ Typ

Stick

L Induktive N&herungsschalter

[] Mechanische Endschalter

Stick

< X

Angebot méglichst bis

{ADELL
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lhre Anfragehilfe - 2

Anbauten links Anbauten rechts

Schaltermontage

[ mechanische
Endlagenschalter

[11P30

L11P67

[ induktive

Endlagenschalter
[] Offner (Standard)
[ SchlieBer

[] Referenzschalter
SchlieBer

L] PNP (Standard)

LI NPN

Anbaulage Winkelgetriebe Einbaulage Linearachse Lage Motoranschluss

mfe (E M onH

air Mook
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